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1 Einleitung

Fur eigene Hardware-Designs kann mit dem Stamp-Modul auf
einfache Weise eine CAN-Anbindung implementiert werden, die per
USB 2.0 mit der Hardware kommuniziert. Der integrierte CAN-
Controller unterstitzt die Protokolle CAN 2.0 A/B als auch CAN FD.
Die physikalische CAN-Anbindung wird durch externe Beschaltung
bestimmt. Das Stamp-Modul ist mit seiner einseitigen Bestiickung
und Halbloch-Kantenkontakten flir die automatische Bestlickung
geeignet.

Die optional erhaltliche Platine PCAN-Chip USB Eval erleichtert die
Entwicklung einer auf dem Stamp-Modul basierenden Hardware.

Der Lieferumfang des PCAN-Chip USB beinhaltet neben der Doku-
mentation zur Integration des Stamp-Moduls jeweils eine Lizenz fiir
die Windows- und Linux- Geratetreiber, flir den CAN-Monitor PCAN-
View sowie flur die APl PCAN-Basic.

ﬂ Hinweis: Dieses Benutzerhandbuch bezieht sich auf den PCAN-
Chip USB und das optional erhaltliche Entwicklungsplatine
PCAN-Chip USB Eval.

1.1 Eigenschaften des PCAN-Chip USB im
Uberblick

High-Speed-USB 2.0 (kompatibel mit USB 1.1 und 3.0)
FPGA-Implementierung des CAN-FD-Controllers
Erfallt die CAN-Spezifikationen 2.0 A/B und FD

CAN-FD-Unterstlitzung fiir ISO- und Non-ISO-Standard
einstellbar
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Messung der Buslast einschliel3lich Error-Frames auf dem
physikalischen Bus

Induzierte Fehlererzeugung bei ein- und ausgehenden CAN-
Nachrichten

100-prozentig kompatibel zu den USB-Geratetreibern und zur
Software von PEAK-System

Anschlisse fiir 2 Status-LEDs

5 digitale Ein-/Ausgéange + 1 Analogeingang (Zugriff iber PCAN-
Basic API)

Spannungsversorgung 3,3V DC
Firmware-Update Giber USB
MaRe: 25 x 20 mm

Erweiterter Betriebstemperaturbereich von -40 bis +85 °C

1.2 Eigenschaften des PCAN-Chip USB
Evaluation Board im Uberblick

Anschluss an CAN-Bus (iber D-Sub, 9-polig (nach CiA® 106)
CAN-Transceiver NXP TJA1044GT

USB-Anschluss Typ B, Standard-ESD-Schutzbeschaltung
Zweifarb-LED fiir CAN-Status und Versorgung
Spannungsversorgung liber USB

Erweiterter Betriebstemperaturbereich von -40 bis +85 °C
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1.3 systemvoraussetzungen fiir den Betrieb
des Evaluation Boards

Ein freier USB-Anschluss (USB 1.1, USB 2.0 oder USB 3.0) am
Computer oder an einem am Computer angeschlossenen
aktiven USB-Hub

Betriebssystem Windows 11 (x64/ARM64), 10 (x64) oder Linux

1.4 Lieferumfang PCAN-Chip USB

Stamp-Modul PCAN-Chip USB;
Auslieferung je nach Menge als Bandabschnitt (Cut Tape) oder
Rolle (Reel) fiir Bestiickungsautomaten

Dokumentation zur Beschaltung und Integration des Stamp-
Moduls inkl. Beispielschaltplan

Eine Lizenz pro Stamp-Modul fiir:
e Geratetreiber fiir Windows und Linux
e CAN-Monitor PCAN-View fir Windows

e Programmierschnittstelle PCAN-Basic zur Entwicklung von
Anwendungen mit CAN-Anbindung

e Programmierschnittstellen fiir normierte Protokolle aus
dem Automotive-Bereich

Die Lizenzgebihren fiir CAN an die Robert Bosch GmbH sind
enthalten.
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1.5 Lieferumfang PCAN-Chip USB Eval

PCAN-Chip USB Evaluation Board mit aufgelotetem Stamp-
Modul

USB-Verbindungskabel

Weiterer Lieferumfang wie beim PCAN-Chip USB
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Dieses Kapitel beschreibt die Funktionen der einzelnen Anschlisse
(Kontakte) am Stamp-Modul und enthélt Hinweise zur Beschaltung.
Weitere Anhaltspunkte fiir die Beschaltung bietet der Schaltplan des
Evaluation-Boards im Anhang A Seite 51.

2.1 Anschlisse
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Abbildung 1: Blockschaltbild PCAN-Chip USB
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Abbildung 2: Signalbelegung der Kontakte am Stamp-Modul,
Nummerierung von 1 bis 60 entgegen dem Uhrzeigersinn, Raster 50 mil (1,27 mm)

Legende:
Fett: erforderlicher Anschluss
Normal: empfohlener Anschluss
Kursiv: optionaler Anschluss
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Kontakt
Nr.

7

1

13

18

19

21

22

28

Signal

USER_DIO_0

CAN-LED-
green

CAN-LED-red

3V3-in

GND

CAN-TxD

CAN-RxD

CAN-EN-M1

CAN-ERR

CAN-STB-MO

Funktion

Digitaler Eingang/Ausgang,
uC-Pin [1], Software-Zugriff iber

PCAN-Basic AP/

CAN Status-LED (grtin), uC-Pin [1]
- An: durch Treiber initialisiert
- Langsames Blinken: Verbindung

zur Softwareanwendung

- Schnelles Blinken: CAN-Daten-

Ubertragung

CAN Error-LED, pC-Pin [1]
- Blinken: Datenfehler CAN

Modulversorgung 3,3 V

Modul-GND

CAN-Daten, Ausgang, FPGA-Pin

[2]

CAN-Daten, Eingang, FPGA-Pin

[2]

Aktivierungssignal fir CAN-

Transceiver, yC-Pin [1]

Reserviert fiir CAN-ERR (wird von
der Firmware nicht ausgewertet)

Standby-Signal ftir CAN-
Transceiver, yC-Pin [1]

11

System

Beschaltung

Frei fiir Kundenappli-
kation

Uber Vorwiderstand an
LED Griin Anode (6 mA
max.)

Uber Vorwiderstand an
LED Rot Anode (6 mA
max.)

Versorgung vom Netz-
teil: 3,3V 0,15V,
mind. 150 mA
Niederohmige, kurze
Verbindung zur GND-
Plane des Mother-
boards

Tx Transceiver, Pull-Up
empfohlen

Rx Transceiver

Abhéangig vom Trans-
ceivertyp, siehe Schalt-
plan Seite 58

CAN-ERR-Ausgang des
Transceivers

Abhangig vom Trans-
ceivertyp, siehe Schalt-
plan Seite 58
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Kontakt | Signal

Nr.

29 GND

30 3V3-out

34 GND

36 Reset-N

38 Aln3

39 Aln2/CLK-
Mode

40 USER Al 0

11 AIn0/PHY1

Funktion

Modul-GND

3,3-Volt-Ausgang fiir Versorgung
externer Komponenten

- AN bei Versorgung (uC-
Firmware initialisiert)

- AUS bei nicht vorhandener
Versorgung oder bei USB
Suspend

Modul-GND

Modul-Reset

Parallel zum OC-Ausgang des
Modul-Resetbausteins (3,3-Volt-
Uberwachung) am Reseteingang
des uC; Pull-Up 1 k2 auf dem
Modul

Reserviert

Aktivierung und Master-Slave-
Auswahl zur Synchronisierung
mehrerer Chip-Module (siehe

Abschnitt 2.2 Seite 14), pC-Pin

Analoger Eingang 0 - 33V,
10 Bit, uC-Pin, Software-Zugriff
tiber PCAN-Basic AP/

Analoger Eingang 0-3,3V,
Festlegung/Erkennung CAN-
Transceiver-Typ (siehe Abschnitt
2.3 Seite 15)

12

System

Beschaltung

Niederohmige, kurze
Verbindung zur GND-
Plane des Mother-
boards

Frei fiir Kundenappli-
kation

Niederohmige, kurze
Verbindung zur GND-
Plane des Mother-
boards

Bei Bedarf an Low-
aktiven (Open-
Collector-) Reset des
Gesamtsystems; kein
externer Pull-Up/

Pull-Down 4,7 kQ

- Pull-Down 4,7 kQ fiir
Stand-alone

- Pull-Up und Pull-
Down 4,7 kQ fiir Sync-
Master

- Pull-Up 4,7 k< fiir
Sync-Slave

Anschluss einer zu
messenden Spannung
im Bereich 0-33V,
Schutzbeschaltung
empfohlen

Widerstand gegen GND

(Wert: siehe Abschnitt
2.3 Seite 15)
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Kontakt
Nr.

42

43

44

47

48

49

50

51

52

Signal

SYN-CLK

MCU_P2_5

USER _DIO_1

USER _DIO_3

USER_DIO 4

USER DIO 2

GND

USB-DM

USB-DP

Funktion

Synchron-Clock I/0O bei mehreren
Modulen (siehe Abschnitt 2.2
Seite 14)

Reserviert

pC-Pin [1]

Digitaler Eingang/Ausgang,
uC-Pin [1], Software-Zugriff iber
PCAN-Basic APl

Digitaler Eingang/Ausgang, ,
LC-Pin [1], Pull-Down 4,7 kQ auf
dem Modul, Software-Zugriff
tiber PCAN-Basic AP/

Digitaler Eingang/Ausgang,
uC-Pin [1], Software-Zugriff iber
PCAN-Basic AP/

Digitaler Eingang/Ausgang,
LC-Pin [1], Software-Zugriff iber
PCAN-Basic APl

Modul-GND

USB-Daten, negativ, pC-Pin,
keine Schutzbeschaltung auf dem
Modul

USB-Daten, positiv, pC-Pin, keine
Schutzbeschaltung auf dem
Modul

13

System

Beschaltung

Verbindung SYN-CLK
aller Module, Vorschalt-
widerstand 33 Q2 am
Ausgang des Sync-
Masters

Pull-Down 10 kQ

Frei fiir Kundenappli-
kation

Frei fiir Kundenappli-
kation

Frei fiir Kundenappli-
kation

Frei fiir Kundenappli-
kation

Niederohmige, kurze
Verbindung zur GND-
Plane des Mother-
boards

USB - DM
ESD-Schutz und
Common-Mode-Filter
empfohlen

USB - DP
ESD-Schutz und
Common-Mode-Filter
empfohlen
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Kontakt | Signal Funktion Beschaltung
Nr.
Legende:

Fett: erforderlicher Anschluss

Normal: empfohlener Anschluss
Kursiv: optionaler Anschluss

I/0-Pin am Mikrocontroller

5-Volt-tolerant, wenn 3,3-Volt-Versorgung anliegt
Vw>24V,V, <09V

Vou > 2,75V, Vo < 0,4 V; loyrmax = 6 MA

[1

[2

I/0-Pin am FPGA (LVCMOS33)
Vy>20V,V, [ <0,8V;V,, max.=3V3-In
VOH > 2,75 V, V0|_ < 0,4 V; IOUTmax= 4 mA

2.2 synchronisierung mehrerer Stamp-Module

Bei der Verwendung mehrerer Stamp-Module kann eine Synchroni-
sierung der Zeitstempel fur die CAN-Nachrichten erfolgen. Dies
geschieht tGber die Verbindung aller Stamp-Module per SYN-CLK-
Anschluss (42).

Der Analogeingang AIn2/CLK-Mode (39) wird zur Konfiguration der
Synchronisierung verwendet. Ein Stamp-Modul ist der Master, alle
weiteren sind Slaves.

14
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Spannung an

Modus Aln2/CLK-Mode (39) Beschaltungsvorschlag
Stand-alone 0V (GND) Pull-Down 4,7 kQ

Slave (Clk in) 3,3V (Versorgung) Pull-Up 4,7 kQ

Master (Clk out) 1,65V Spannungsteiler aus Pull-Up und

Pull-Down, jeweils 4,7 kQ

2.3 Erkennung CAN-Transceiver-Typ

Je nach erkanntem CAN-Transceiver-Typ passt die Firmware des
PCAN-Chip USB das Verhalten der Steuerleitungen zum CAN-
Transceiver an.

Der CAN-Transceiver-Typ wird vom Stamp-Modul anhand des
Verhéltnisses der Eingangsspannung am Analogeingang AIn0/PHY1
(41) zu 3,3 V erkannt. Der Spannungsteiler wird empfohlen mit
einem Widerstand von 1 kQ2 gegen 3,3 V und einem Widerstand
gegen Masse, entsprechend der folgenden Tabelle.

Transceiver-Typ Spannungsverhaltnis | Widerstand

an AIn0/PHY1 (41) gegen Masse
gi-rlzolfWire-CAN SAE J2411 20% 270 Q
IivAv‘]g‘ded—CAN ISO 11898-3 40 % 680 O
L\:QJAP:—%‘L‘LC;Z—CAN FDISO 118982 | 0% 2400 Q
ﬁzig(]: 5—581peed—CAN ISO 11898-2 80 % 3900 O
TJA1041 000 e

High-Speed-CAN ISO 11898-2
Falls Sie einen anderen CAN-Transceiver einsetzen, vergleichen Sie

dessen Merkmale mit denen der hier aufgeflihrten CAN-Transceiver,
um das passende Spannungsverhaltnis zu wahlen.

15
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2.4 Zusatzliche Hinweise

Versorgung mit 3,3 V DC, Core-Versorgung wird im
PCAN-Chip USB selbst gebildet

Stamp-Modul ohne Schutzbeschaltung, externe
Schutzbeschaltung notwendig (siehe 2.1 Anschliisse Seite 9 und
Anhang C Schaltplan des Evaluation Boards Seite 56)

CAN-Ubertragungsart (OSl-Layer 1) wird durch externen CAN-
Transceiver bestimmt, Anschliisse fiir Steuer- und Status-
leitungen sind vorhanden

Statusanzeige mit zwei externen LEDs (Vorwiderstande noétig)

Firmware-Update per USB madglich

16
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3 Einbau Stamp-Modul

Das Stamp-Modul ist mit seiner einseitigen Bestlickung und Halb-
loch-Kantenkontakten fiir die automatische Bestiickung geeignet.

‘{m Achtung! Durch elektrostatische Entladung (ESD) kénnen Kom-
ponenten auf dem Stamp-Modul beschadigt oder zerstort wer-

den. Treffen Sie beim Hantieren mit dem Stamp-Modul Vorkeh-
rungen zur Vermeidung von ESD.

3.1 MaRe und Kontakte Stamp-Modul

20,00 mm

2,54 mm H1,27 mm

25,00 mm
2,54 mm

Abbildung 3: Hauptmal3e des Stamp-Moduls
(Abbildung nicht in OriginalgroRe)
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Kontaktzahlweise: Start rechts neben der Eckmarkierung,
Zahlung entgegen dem Uhrzeigersinn, 17 Kontaktpositionen an
der breiten Seite, 13 an der schmalen (ergibt Kontaktpositionen
1 bis 60), nicht alle Positionen mit Kontakten

Kontakte: Halblocher mit Metallisierung am Platinenrand, auf
der Platinenunterseite verlangert als Pads

3.2 Layout auf dem zielsystem

m O o%,0 o0 —
m O 0% 090 -
[ | [ |
m O O
= 0O ‘ S
m O 000 O -
60= © 00 O =
!IIIII [ |

Abbildung 4: Footprint des Stamp-Moduls auf dem Zielsystem
(Fadenkreuz: Nullpunkt der Koordinaten, rote Kreise: Verbotszonen)

Der Footprint des Stamp-Moduls steht auch als Datei in
verschiedenen Ausfiuihrungen zur Verfigung:
CAD-Daten

Bibliothek fur Altium Designer

18



PCAN-Chip USB - Benutzerhandbuch =
: System
Anschluss-Pads

Fir die Pads auf dem Zielsystem fiir die Anschliisse des Stamp-
Moduls empfehlen wir die folgenden Eigenschaften:

Rechteckig, 0,9 x 1,8 mm
Lotstopp +0,05 mm (2 mil)
Paste 0 mm
Die Koordinaten der Anschlusspunkte des Stamp-Moduls sind mit

Bezug auf den Mittelpunkt des Stamp-Moduls in der folgenden
Tabelle angeben:

Anschluss- Koordinaten [mm]
punkt X Y

1 -9,96 -9,32
2 -8,69 -9,32
3 -7,42 -9,32
4 -6,15 -9,32
5 -4,88 -9,32
6 -3,61 -9,32
11 2,74 -9,32
13 5,28 -9,32
18 11,82 -7,47
19 11,82 -6,20
21 11,82 -3,66
22 11,82 -2,39
26 11,82 2,70
27 11,82 3,97
28 11,82 5,24
29 11,82 6,51
30 11,82 7,78
34 6,55 9,32
36 4,01 9,32
37 2,74 9,32

19
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Anschluss- Koordinaten [mm]
punkt X Y
38 1,47 9,32
39 0,20 9,32
40 -1,07 9,32
41 -2,34 9,32
42 -3,61 9,32
43 -4,88 9,32
44 -6,15 9,32
46 -8,69 9,32
47 -9,96 9,32
48 -11,82 7,78
49 -11,82 6,51
50 -11,82 5,24
51 -11,82 3,97
52 -11,82 2,70
56 -11,82 -2,38
57 -11,82 -3,65
58 -11,82 -4,92
59 -11,82 -6,19
60 -11,82 -7,46

verbotszonen

Das Stamp-Modul liegt plan auf dem Zielsystem auf und hat auf der
Unterseite mehrere blanke Stellen (Testpunkte). Deswegen dirfen
im Top-Layer des Zielsystems in mehreren Verbotszonen unterhalb
des Stamp-Moduls keine Traces oder Vias vorhanden sein.

In der Abbildung 4 oben sind die Verbotszonen durch Kreise
(Durchmesser 1,27 mm = 50 mil) gekennzeichnet. Die folgende
Tabelle gibt die Mittelpunktkoordinaten der Verbotszonen mit Bezug
auf den Mittelpunkt des Stamp-Moduls an.

20
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Verbotszone
(Testpunkt)
TP1
TP2
TP3
TP4
TP5
TP6
TP7
TP8
TP9
TP10
TP11
TP12
TP13
TP14
TP15
TP16
TP17
TP18
TP19
TP20
TP21
TP22
TP23
TP24
TP25
TP26

Koordinaten [mm]

X
-2,85
9,34
7,83
1,21
1,41
-3,36
6,29
-1,32
-5,90
2,57
7,41
-8,44
-4,37
-6,40
-9,46
-8,44
-3,11
-4,68
-9,45
8,32
8,83
8,84
-8,94
4,26
-0,88
0,12

21

Y
5,25
-3,90
7,27
-4,41
6,55
-4,41
5,24
-4,41
-2,88
5,23
-4,41
-2,88
-6,44
-6,44
3,20
5,24
7,51
6,53
6,76
-2,38
2,70
-7,47
-6,44
5,74
5,98
4,54

System
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3.3 Handhabung und Lo&ten

Fur das Stamp-Modul gilt ein MSL (Moisture Sensitivity Level) von
3. Dieser Wert bezieht sich auf die Feuchteempfindlichkeit beim
Verpacken, bei der Lagerung und bei der Montage.
®» Beachten Sie fiir den Lotprozess:
Nur einmaliges Loten des Stamp-Moduls auf der Ziel-Hardware

Reflow-Spitzentemperatur von 260 °C (+0/-5 °C) in einem
Zeitfenster von 10 bis 30 Sekunden

22
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4 sSoftware jnsta11jeren und
Hardware in Betrieb nehmen

Fur den Betrieb des PCAN-Chip USB wird unter Windows die
Installation des Standard-Treiberpakets von PEAK-System bendtigt.
Beispielhaft wird in diesem Kapitel auch die Inbetriebnahme des
Evaluation Boards beschrieben, auf dem der PCAN-Chip USB
integriert ist.

® Installieren Sie den Treiber flir den PCAN-Chip USB auf Ihrem
PC:

1. Laden Sie das Geratetreiber-Setup von unserer Website
www.peak-system.com/quick/DL-Driver-D herunter.

2. Entpacken Sie PEAK-System Driver-Setup.zip.
3. Doppelklicken Sie auf PeakOemDrv.exe.
Das Treiberinstallationsprogramm startet.

4. Befolgen Sie die Programmanweisungen.

®» SchlieBen Sie das Evaluation Board an:

1. Verbinden Sie mit dem mitgelieferten USB-Kabel die USB-
Buchse am Evaluation Board und den PC. Damit wird das
Evaluation Board mit Strom versorgt und gleichzeitig der
PCAN-Chip USB mit dem Betriebssystem verbunden.

Die LEDs D1 ,,.3V3power” und D2 ,,.3V3sw” leuchten
dauerhaft griin (Position: siehe Abbildung 5 unten).

Windows benachrichtigt Sie Gber die neue Hardware und
schliel3t die Treiberinstallation ab.

2. Prifen Sie die LED D5 , Status”. Wenn sie dauerhaft griin
leuchtet, wurde der Treiber erfolgreich initialisiert.

Das Evaluation Board mit dem PCAN-Chip USB ist betriebsbereit.
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Abbildung 5:

USB-Verbindung

Position des USB-Anschlusses und der Status-LEDs

trennen

Unter Windows wird das Symbol zum sicheren Entfernen der Hard-
ware flir den PCAN-Chip USB nicht verwendet. Sie kdnnen das
PCAN-Chip Evaluation Board ohne Vorbereitung vom USB-
Anschluss des Computers abziehen.
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5 Komponenten des Evaluation
Boards

Dieses Kapitel beschreibt die wichtigsten Komponenten des PCAN-
Chip USB Evaluation Boards. Zusatzliche Details entnehmen Sie
dem Schaltplan im Anhang A Seite 51.

5.1 USB (Vversorgungsspannung)

Das Evaluation Board wird tber das mitgelieferte USB-Kabel an der
USB-Buchse Typ B (Position J4) mit Strom versorgt. Aul3erdem
wird per USB eine Verbindung zwischen dem PCAN-Chip USB und
einem PC hergestellt.

J4

USBO O
o5

Abbildung 6: Position des USB-Anschlusses
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5.2 Status-LEDs

Auf dem PCAN-Chip USB Evaluation Board sind drei Status-LEDs

verbaut.

Abbildung 7: Positionen der Status-LEDs

LED D5 ,,Status”

Die LED zeigt den Status des Stamp-Moduls PCAN-Chip USB im
Zusammenhang mit dem Geratetreiber, der auf dem verbundenen
Computer installiert ist.

Anzeige
Grin leuchtend

Grin langsam blinkend

Grun schnell blinkend

Bedeutung

Es besteht eine Verbindung zu einem Treiber des
Betriebssystems.

Eine Software-Anwendung ist mit dem Stamp-Modul
verbunden.

Es werden Daten lber den angeschlossenen CAN-Bus
Ubertragen.
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Anzeige Bedeutung
Rot blinkend Wiahrend der Ubertragung von CAN-Daten tritt ein
Fehler auf.

LEDs D1 ,,3v3power® und D2 ,,3v3sw“

Die beiden LEDs zeigen den Status der Versorgungsspannung von
3,3 Volt an, die auf dem Evaluation Board aus 5 Volt vom USB-

Anschluss erzeugt wird.

LED-Positon Anzeige Bedeutung

D1 ,3V3power” | Griin leuchtend Das Evaluation Board wird mit Spannung
versorgt.

D2 ,3v3sw” Grin leuchtend Das Stamp-Modul wird mit Spannung
versorgt.
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5.3 CAN-Anschluss

Als CAN-Anschluss wird der 9-polige D-Sub-Stecker auf der Position
J3 verwendet. Die Belegung des CAN-Anschlusses entspricht der
Spezifikation CiA® 106.

J3
CAN

1000 0 05

Q fuiotelts ©
o T e
W W

Abbildung 8: Position des CAN-Anschlusses

3

JESE S

LEES

GND c—

L CAN_L
CAN H —]

— GND

(8]

;

Abbildung 9: Belegung des D-Sub-Steckers fiir CAN
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5.4 Interne Terminierung des High-Speed-
CAN-Busses

Falls das Evaluation Board an einem Ende des High-Speed-CAN-
Busses angeschlossen ist und der CAN-Bus an diesem Ende nicht
terminiert ist, kann auf dem Evaluation Board eine interne Termi-
nierung mit 120 Ohm per DIP-Schalter auf der Position S1 aktiviert
werden. Dazu miissen beide DIP-Schalter 1 und 2 auf ON eingestellt
werden.

Bei Auslieferung sind beide DIP-Schalter auf OFF eingestellt. Die
interne Terminierung ist nicht aktiviert.

o8]

OFF
|:o-o

ON S1

Abbildung 10: Position der DIP-Schalter (S1) fiir die Terminierung
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5.5 Anschluss zum Synchronisieren des
Zeitstempels

Auf der Position J7 ist ein Anschluss zum Synchronisieren der
Zeitstempel beim Einsatz mehrerer Stamp-Module (PCAN-Chip

USB) in einem System.

[o]E] 57
TS GND

Abbildung 11: Position des Anschlusses J7

Siehe Abschnitt 2.2 Synchronisierung mehrerer Stamp-Module
Seite 14 fir weitere Information.
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5.6 Lotfelder

Das PCAN-Chip USB Evaluation Board besitzt 39 Lotfelder (Vias) im
100-mil-Raster. Diese haben keine Verbindung zur weiteren Elektro-
nik auf dem Evaluation Board. Hier konnen kleine Zusatzbeschal-
tungen fur Ein- und Ausgange untergebracht werden.

Oberhalb sind zusatzlich 3 Lotfelder flir Verbindungen zur Masse
(GND) vorhanden.

o]
z
&

00000000
OOO000e

000000
000000
000000
00000000

Abbildung 12: Position der Lotfelder
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5.7 Reset-Taste

Mit der Reset-Taste auf der Position S2 kann ein Hardware-Reset
durchgefiihrt werden.

S2 reset
(= n}

=10}

Abbildung 13: Position der Reset-Taste
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5.8

Befestigungsldocher (MaRzeichnung)

70,0 mm
64,0 mm
| |
[d \
IS €
E € S
o 9 <
- o <t
[oe) © ©
OO

Abbildung 14: Hauptmal3e des Evaluation Boards
(Abbildung nicht in OriginalgréRe)
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6 Software und API

Dieses Kapitel behandelt die mitgelieferte Software PCAN-View und
die Programmierschnittstelle PCAN-Basic.

6.1 Monitor-Software PCAN-View

PCAN-View ist eine einfache Windows-Software zum Betrachten,
Senden und Aufzeichnen von CAN- und CAN-FD-Nachrichten.

Hinweis: Dieses Kapitel beschreibt die Verwendung von PCAN-
View mit einem CAN-FD-Adapter.

Abbildung 15: PCAN-View fiir Windows
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®» So starten und initialisieren Sie PCAN-View:
1. Offnen Sie PCAN-View iiber das Windows-Startmendi.

Das Dialogfenster Connect erscheint.

= 7
ﬁ ¢ G \l. (:i ,
Awailable PCAN hardware;
[ PCAN-PCI ot PCI Bus 7, Device 13, Channel 1
[ PCAN-FCI 3t PCI Bus 7, Device 13, Channel 2
[ PCAN-FCI 3t PCI Bus 5, Device O, Channel 1
[ PCAN-PCI 3t PCI Bus 5, Device O, Channel 2
4% PCAN-Chip USB: Deviee Oh
+4» PCAN-USB FD: Device 30h

Clock Frequency:  Mominal Bit rate: [ Dats Bit rate:
24 MHz | 1 MBits | |2 MBits v|l»

Filter settings

(® Standard

5 Fram: (Hex) To:|7FF (Hex)
S
[Listen-only mode Cancel © Hel

Abbildung 16: Auswahl der Hardware und Parameter

2. Wahlen Sie das gewiinschte CAN-Interface (bei manchen
Interfaces auch den CAN-Kanal) aus der Liste verfiigbarer
PCAN-Hardware.

3. Wabhlen Sie die Clock-Frequenz. Davon ist abhangig, welche
Bitraten im Folgenden zur Verfligung stehen.

4. Wahlen Sie die Nominal-Bitrate, die fiir die Arbitrierungs-
phase von CAN-FD-Frames verwendet wird (max. 1Mbit/s).

5. Aktivieren Sie das Kontrollkdstchen Daten-Bitrate und
wahlen Sie aus der Liste darunter eine Bitrate. Dies ist die
hohere Ubertragungsgeschwindigkeit fiir die Datenfelder
von CAN-FD-Frames.

Hinweis: Beide Bitraten mlissen mit denen der anderen
Teilnehmer am CAN-Bus libereinstimmen.
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O(Tipp: Klicken Sie auf die Pfeil-Schaltflache (»), wenn Sie
Z benutzerdefinierte Bitraten festlegen mochten.

6. Unter Filtereinstellungen konnen Sie den Bereich der zu em-
pfangenden CAN-IDs einschranken, entweder fiir Standard-
Frames (11-Bit-IDs) oder Extended-Frames (29-Bit-IDs).

7. Aktivieren Sie den Listen-Only-Modus, falls Sie nicht aktiv
am CAN-Verkehr teilnehmen und nur beobachten mdchten.
Dadurch wird auch eine unbeabsichtigte Storung einer
unbekannten CAN-Umgebung (zum Beispiel bei unter-
schiedlichen Ubertragungsraten) vermieden.

8. Bestatigen Sie abschlieend die Angaben im Dialogfenster
mit OK. Das Hauptfenster erscheint (siehe Abbildung 17).

6.1.1 Registerkarte Senden/Empfangen

FEH S e

B Receive /Transmit [ NIEIS "
B caN-D Type Length  Data Cycle Time Count

180F2000h EEE o4 1143 53 600000582C34 D0 F0 66 0066 2003 125
€7 61 67 63 73 68 65 73 64 67 03 64 63 00
67 7A60 00 35 74 00 39 75 35 33 35 6433

_g 3030 30 33 35 30 33 30 65 00 6473 67 30

[0} 35 33 00 30 04 67 64 6E

§ | 150k 30000 2 122 3504 0

£ | 150FA000h 1 G 6503 37
180F5000h 7 15 67 45 41 54 24 A1 1003 27

O CaN-ID Type Length  Data CycleTime Count  Trigger  Comment
170F2000h 8 114353 6453 8458 3C 200 14 Time
170F5000h 7 15 67 A5 42 54 24 &1 100 225 Time
170F4000K 1 85 650 35 Tirme

= 170730000 2 1122 350 63 Time

£ 12010000 [Fofes] 6 35 6F 33 62 6C 77 65 68 74 100 216 Time

o 6E 6E 20 35 32 33 35 6C 33

o 6B 35 33 F6 6B 35 6E 30 30

= 203335303330 72 30 68

65 7230203334363033
306530 72 68 65 30 68 65
72 30 68 20 65 72 30 68 30

uns: 0| CxXmeFull 0,

Abbildung 17: Registerkarte Senden/Empfangen

Die Registerkarte Senden/Empfangen ist das zentrale Element von
PCAN-View. Sie enthalt jeweils eine Liste der empfangenen und der
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Sendenachrichten. Die Darstellung der Daten erfolgt standardmaRig
im Hexadezimalformat.

®» So senden Sie eine CAN-FD-Nachricht:

1. Wahlen Sie den Mentlibefehl Senden > Neue Botschaft
(alternativ < oder | Einfg ).

Das Dialogfenster Neue Sendebotschaft erscheint.

1D: (hex) Length:  Data: (hex)

a 1 2 3

4 5 6 7

Cycle Tirne:
o Message Type
m
[MEstended Frame [ CANFD

[JPaused Rernote Request  [Z]Bit Rate Switch

Cammment:| |

et | [@ Ee

Abbildung 18: Dialogfenster Neue Sendebotschaft

2. Um eine CAN-FD-Nachricht zu definieren, aktivieren Sie das
Kontrollkastchen CAN FD. Somit konnen Sie eine Lange von
maximal 64 Datenbytes einstellen.

3. Geben Sie die ID, die Daten-Lange in Bytes und die Daten
der neuen CAN-Nachricht ein. Klicken Sie bei einer Daten-

lange von mehr als 8 Datenbytes aufm und geben Sie die
Daten im Editor ein.

ﬂ Hinweis: Seit der Programmuversion 4 von PCAN-View heil3t das
Feld nicht mehr DLC, sondern Lange. Letztere spiegelt die
tatsachliche Datenlange wieder.

4. Geben Sie im Feld Zykluszeit an, ob die Nachricht perio-
disch oder manuell gesendet werden soll. Fir periodisches
Senden tragen Sie einen Wert gro3er 0 ein. Fir manuelles
Senden tragen Sie den Wert 0 ein.

37



PCAN-Chip USB - Benutzerhandbuch =

System

5. Aktivieren Sie Bit Rate Switch, damit die Daten einer CAN-
FD-Nachricht mit der Daten-Bitrate tibertragen werden.

6. Bestatigen Sie die Angaben mit OK.

Die fertige Sendenachricht erscheint auf der Registerkarte
Senden/Empfangen.

7. Senden Sie ausgewahlte Sendenachrichten manuell mit
dem Meniibefehl Senden > Senden (alternativ | Leertaste ).
Der manuelle Sendevorgang erfolgt bei periodisch
gesendeten CAN-Nachrichten zusatzlich.

]
((7 Tipp: Uber den Meniipunkt Datei > Speichern kdnnen die

Z aktuellen Sendenachrichten in einer Liste abgespeichert und
spater zur Wiederverwendung geladen werden.

6.1.2 Registerkarte Trace

=
File CAN Edit Transmit Wiew Trace Help
| P B e [
a : 59 Errors: 0
Time CAN-ID Length  Data ~
2,7458 170FS000h 7 1567A5425424A1
2,7458 170F3000h 2z nz
2,7458 180F1000h 64 956F 3568 6C 7765 66 74 66 6E 203532 33 35 6C 3368 35 33 FEEB 35 .
2,753+ 180F2000h 64 11435360 0000 59 2C 34 DO FO 66 00 66 67 61 67 68 73 63 68 73 64 67 .
2,7644 180FS000h 7 1567A5425424 A1
2,7960 170F4000h 1 8s
2,8459 170F2000h 6  1143536A538A592C
2,8459 170FS000h 7 1567A5425424 A1
2,8459 180F1000h 64 356F 3568 60 77 65 66 74 66 6E 203532 33 35 6C 3368 5 33 FEEB 35 .
2,8562 180F3000h 2 nz
2,8646 180F5000h 7 1S67AS425424A1
2,3463 170F5000h 7 1S67AS425424A1
2,3463 180F1000h 64 356F 356060776566 74 6E6E 203532333560 3360 I5IIFEER IS ..,
2,9528 180F2000h G4 1143 5360 00 00 59 2C 34 DO FO 66 00 66 67 61 67 68 73 60 66 7364 67 ..,
2,9643 180FS000h 7 ISGTAS425424A1
3,045 170F2000h & 1143536A53 A58 2C
3,0455 170FS000h 7 1S67AS425424A1
3,0455 180F1000h 64 ISEF 5686077 EEEE T4 EEEE 20353233 I6C IICE AT IAFEEBIS .,
3,0645 180FS000h 7 1S67AS425424A1
zoouz v

3,0965 170F3000h

Y USE G+ | Bit rate: 1 MBit's / 2 MBit/s Overruns: 0 | QXrtFull: 0,

Abbildung 19: Registerkarte Trace

Uber die Registerkarte Trace kann der Tracer (Datenlogger) von
PCAN-View verwendet werden, um die Kommunikation eines CAN-
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Busses aufzuzeichnen. Wahrend der Aufnahme werden die Nach-
richten in den Arbeitsspeicher des PCs zwischengespeichert.
AnschlieBend konnen diese dann in einer Datei gesichert werden.

Der Tracer lauft entweder im Linearpuffer- oder im Ringpuffer-
modus. Im Linearpuffermodus wird die Aufnahme gestoppt, sobald
der Puffer vollstandig gefiillt ist. Im Ringpuffermodus wird die
alteste Nachricht durch eine neue Nachricht Uberschrieben, sobald
der Puffer voll ist.

6.1.3 Registerkarte PCAN-CHIP USB

| Boee 05 LAIN I~

PCAN-Chip USB

Firmuvare: 221
Driver ¥ersion: 410
Nurnber of Channels: 1

Part Mo IPEH-004025

Device ID: Set.
0 - FFFFFFFFh
CANFD 150-mode:  Gn
Disable

o hardware PCAN-Chip USB # | Bit rate: 1 MBit/s / 2 MBit/s | Status: OK Querruns: 0 | XmtFull: 0,

Abbildung 20: Registerkarte PCAN-CHIP USB

Auf der Registerkarte PCAN-Chip USB wird Information Uber die
verwendete CAN-Hardware gezeigt, zum Beispiel die aktuelle
Firmware-Version. Zudem kénnen Sie einem Stamp-Modul eine
Gerate-ID zuweisen. Damit kann es beim Betrieb mehrerer Module
in einen Computer eindeutig identifiziert werden.
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CAN FD ISO mode

Der in der ISO 11898-1 definierte CAN-FD-Standard ist nicht kompa-
tibel zum urspriinglichen Protokoll. PEAK-System beriicksichtigt
diesen Umstand und stellt beide Protokollausflihrungen in den
CAN-FD-Interfaces zur Verfiigung.

Mit der Schaltflache Deaktiveren / Aktivieren schalten Sie auf das
im Umfeld verwendete CAN-FD-Protokoll um (Non-ISO oder ISO).

6.1.4 Registerkarte Buslast

Fle CAN Edit Transmit Yiew Trace Help

| Boee (05 LAIN I~

[ Enable Bus Load Measurement

Bus Load Bus Load History Statistics

Maximurn Bus Load: 784 %
Minirmurm Bus Load: 0%

Time of max. Bus Load: 14:10:53
Tirme of min, Bus Load:  14:10:53

Bus Load Mean Walue:  2,3%

@ Connected to hardware PCAN-Chip USB #G | Bit rate: 1 MBités /2 MBit/s | Status: OK

Ouerruns: 0 | QXmeFull: 0,

Abbildung 21: Registerkarte Buslast

Auf der Registerkarte Buslast werden die aktuelle Buslast, deren
Zeitverlauf und statistische Informationen des verbundenen CAN-
Kanals angezeigt. Die Buslast eines CAN-Busses spiegelt die
Auslastung der Ubertragungskapazitat wieder.
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6.1.5 Registerkarte Fehler-Generator

File CAN Edit Transmit ‘iew Trace Help

| & & o< 153 | oNnNmes
Transmit | B8 Trace | #& PCAN-C hip USB Bus Load 1. Error Generator
Destroy Single Frame Destroy Multiple Frames
Bit Position: : CAN-ID: 000k
Doit Bit Position:

Mumber of Frames to ignore:

v 4[] (e

P
]

Apply Disable

Murnber of Frames to destroy:

Status: OK

& Connected to hardware PCAN-Chip USE #& | Bit rate: 1 MBit/s / 2 MBit/s

Abbildung 22: Registerkarte Fehler-Generator

Uber die Registerkarte Fehler-Generator kann zu Testzwecken die
Kommunikation auf dem CAN-Bus durch 6 aufeinander folgende
dominante Bits gestort werden. Es findet eine Verletzung des CAN-
Protokolls auf dem CAN-Bus statt, die durch angeschlossene CAN-
Knoten als Fehler erkannt werden muss.

Sie konnen mit dem Fehler-Generator CAN-Frames auf eine von
zwei Arten zerstoren:

ein Mal nach der Aktivierung

wiederholt in bestimmten Abstanden bezogen auf eine CAN-ID

Der Bereich Einzelnen Frame zerstéren bezieht sich auf den néachs-
ten CAN-Frame, der nach der Aktivierung der Funktion vom PCAN-

CHIP USB erkannt wird.
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» So kénnen Sie einen einzelnen CAN-Frame zerstoren:

1.

Geben Sie im Feld Bit-Position an, ab welcher Bit-Position
innerhalb des CAN-Frames der Fehler erzeugt werden soll.
Bei der Zahlung werden auch Stuff-Bits berilcksichtigt.

Bestatigen Sie die Angaben mit Jetzt.

Der nachste empfangene oder gesendete CAN-Frame wird
ab der gewahlten Bit-Position zerstort.

Der Bereich Mehrere Frames zerstoren bezieht sich auf eine CAN-ID,
deren Frames in bestimmten Abstanden zerstort werden soll.

» So kdnnen Sie mehrere CAN-Frames zerstoren:

1.

Geben Sie die CAN-ID des CAN-Frames an, der zerstort
werden soll.

Geben Sie im Feld Bit-Position an, ab welcher Bit-Position
innerhalb des CAN-Frames der Fehler erzeugt werden soll.
Bei der Zahlung werden auch Stuff-Bits berlcksichtigt.

Unter Anzahl zu ignorierender Frames geben Sie die Anzahl
der CAN-Frames mit der gegebenen CAN-ID an, die ignoriert
werden sollen, bevor ein CAN-Frame zerstort wird.

Unter Anzahl zu zerstérender Frames geben Sie die Anzahl
der CAN-Frames mit der gegebenen CAN-ID an, die in Folge
zerstort werden sollen.

Aktivieren Sie den Fehler-Generator, indem Sie die Angaben
mit Anwenden bestatigen.

Beenden Sie die Zerstorung weiterer CAN-Frames mit
Deaktivieren.
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6.1.6 Statuszeile

& Connected to hardware PCAN-Chip USB & | Bit rate: 1 MBitfs £ 2 MBit/s | Status: Ok Qverruns: 0 | OXmtFull: Q.

Abbildung 23: Anzeige in der Statuszeile

Die Statuszeile enthalt Informationen zur aktuellen CAN-Verbin-
dung, zu Fehlerzdhlern (Overruns, QXmtFull) und Fehlermeldungen.

Weitere Information zur Benutzung von PCAN-View befindet sich in
der Hilfe, die Sie im Programm (iber das Men Hilfe oder die Taste
F1 erreichen.

6.2 Anbindung eigener Programme mit
PCAN-Basic ab version 4

Abbildung 24: PCAN-Basic
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ﬂ Hinweis: Die bestimmungsgemafe Verwendung von PCAN-
Basic erfordert die Einhaltung der Lizenzrechte. Lesen Sie die
Lizenzvereinbarung fiir Endbenutzer unter
www.peak-system.com/quick/eula.

Die Programmierschnittstelle (API) PCAN-Basic stellt grundlegende
Funktionen fiir die Anbindung eigener Programme an die CAN-
Interfaces von PEAK-System zur Verfligung. PCAN-Basic ist die
Schnittstelle zwischen dem Programm und dem Geratetreiber. In
Windows-Betriebssystemen ist dies eine DLL (Dynamic Link Library)
und in Linux-Betriebssystemen ein SO (Dynamic Shared Object).
PCAN-Basic ist betriebssystemtibergreifend konzipiert. Software-
projekte konnen mit wenig Aufwand zwischen den unterstiitzten
Systemen portiert werden.

Mit der Installation des Geratetreiberpakets unter Windows werden
die DLL-Dateien der APl PCAN-Basic in den Systemordner abgelegt.
Beispiele fiir alle gdngigen Programmiersprachen sowie Biblio-
theken und Hilfedateien stehen als Download-Paket unter
www.peak-system.com/quick/DL-Develop-D bereit.

Fur Linux steht unter diesem Link ein Download der API zur
Verfliigung. Fir eine Verwendung von PCAN-Basic wird ein weiteres
Treiberpaket mit chardev-Treiber bendtigt, da ein Zugriff unter
SocketCAN nicht moglich ist. Das ,Driver Package for Proprietary
Purposes”, das Benutzerhandbuch sowie weitere Informationen zur
Implementierung finden Sie unter www.peak-system.com/linux.

6.2.1 Leistungsmerkmale von PCAN-Basic

API zur Entwicklung von Anwendungen mit CAN- und CAN-FD-
Anbindungen

Untersttitzt die CAN-Spezifikationen 2.0 A/B und FD

Entwicklung von Anwendungen fiir die Plattformen Windows®
11 (x64/ARM64), 10 (x86/x64) und Linux
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Gleichzeitig konnen eine eigene und mehrere Applikationen von
PEAK-System auf einem physikalischem Kanal betrieben werden

Anwendung einer einzigen DLL fir alle unterstiitzten Hardware-
Typen

Nutzung von bis zu 16 Kanéalen pro Hardware-Typ (abhangig von
dem verwendeten PEAK-CAN-Interface)

Einfaches Umschalten zwischen den Kanalen eines PEAK CAN-
Interfaces

Zugriff auf die CAN-Kanale eines PCAN-Gateways liber den
neuen Hardware-Typ PCAN-LAN

Treiberinterne Pufferung von bis zu 32.768 CAN-Nachrichten pro
CAN-Kanal

Genauigkeit der Zeitstempel von empfangenen Nachrichten bis
zu 1 uys (abhangig von dem verwendeten PEAK-CAN-Interface)

Unterstlitzung der PEAK-System Trace-Formate Version 1.1 und
2.0 (fur CAN-FD-Anwendungen)

Zugriff auf spezielle Hardwareparameter wie beispielsweise
Listen-Only-Mode

Benachrichtigung der Applikation tiber Windows-Events beim
Empfang einer Nachricht

Unterstlitzung von CAN-Error-Frames

Bestatigung des physikalischen Sendens durch CAN-Echo-
Frames

Erweitertes System fiir Debuggingoperationen
Mehrsprachige Debuggingausgabe
Ausgabesprache abhangig vom Betriebssystem
Definition eigener Debugging-Information mdglich
Thread-safe API

45



PCAN-Chip USB - Benutzerhandbuch =

System

]
({7 Tipp: Eine Ubersicht der API-Funktionen befindet sich in den
Z Header-Dateien. Ausfiihrliche Information zur PCAN-Basic-API
befindet sich in den Text- und Hilfedateien (Dateien . txt und
.chm).

6.2.2 Prinzipbeschreibung der API

Die PCAN-Basic API ist die Schnittstelle zwischen der Benutzer-
anwendung und dem Geratetreiber. Unter Windows-Systemen wird
die Programmbibliothek als Dynamic Link Library (DLL) bezeichnet.

Der Zugriff auf das CAN-Interface ist in drei Phasen unterteilt:
1. |Initialisierung

2. Interaktion

3. Abschluss

Initialisierung

Ein CAN-Kanal muss vor der Benutzung initialisiert werden. Daflir
werden die Funktionen can 1nitialize bei CAN und can InitializeFD
bei CAN FD verwendet. Abhangig vom Typ der CAN-Hardware
kénnen bis zu 16 CAN-Kanale gleichzeitig geoffnet werden. Bei
erfolgreicher Initialisierung steht der CAN-Kanal zur Verfiigung.
Weitere Einstellungen sind nicht erforderlich.

Interaktion

Zum Lesen und Schreiben von Nachrichten stehen die Funktionen
CAN Read UNd CAN Write SOWi€ CAN ReadFD und can writerD zur Verfi-
gung. Es kdnnen zusatzliche Einstellungen vorgenommen werden,
wie z. B. die Einrichtung von Nachrichtenfiltern zur Beschrankung
auf bestimmte CAN-IDs oder das Versetzen des CAN-Controllers in
den Listen-Only-Modus.
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Bei Empfang von CAN-Nachrichten werden Ereignisse zur automati-
schen Benachrichtigung einer Anwendung (Client) verwendet. Das
bietet folgende Vorteile:

Die Anwendung muss nicht mehr regelmafig auf Empfangs-
nachrichten priifen (kein Polling).

Die Reaktionszeit bei Empfang wird verkdirzt.

Abschluss

Zum Beenden der Kommunikation wird die Funktion

CAN Uninitialize aufgerufen, um unter anderem die fiir den CAN-
Kanal reservierten Ressourcen freizugeben. Aul3erdem wird der
CAN-Kanal als "Frei" markiert und steht anderen Anwendungen zur
Verfugung.

6.2.3 Hinweise zur Lizenz

Geratetreiber, die Interface-DLL sowie alle anderen zur Anbindung
bendtigten Dateien sind Eigentum der PEAK-System Technik GmbH
und dirfen nur in Verbindung mit einer bei der PEAK-System oder
deren Partner gekauften Hardware verwendet werden. Sollte eine
CAN-Hardware-Komponente von Drittanbietern kompatibel zu einer
von PEAK-System sein, so ist es nicht erlaubt die Treiber von PEAK-
System zu verwenden oder weiterzugeben.

Wenn ein Drittanbieter Software auf Basis von PCAN-Basic
entwickelt und Probleme bei der Verwendung dieser Software
auftauchen, wenden Sie sich an den Softwareanbieter.
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7 Technische Daten

7.1 Stamp-Modul

System

Versorgung
Versorgungsspannung
Stromaufnahme

MaRe
GroRRe
Gewicht

Umgebung
Betriebstemperatur

Temperatur fir Lagerung und
Transport

Relative Luftfeuchte

USB
Typ

Besonderheiten

CAN

Controller

Protokolle

Kanéle
Timestamp-Auflésung
Ubertragungsart physikalisch

Bitraten

3,3V DC=0,15V
max. 130 mA

25 x 20 mm (L x B)
ca.3g

-40 bis +85 °C
-40 bis +100 °C

15 bis 90 %, nicht kondensierend

2.0 (high-speed), kompatibel zu USB 1.1 und
USB 3.0

Versorgung des Stamp-Moduls liber USB

FPGA-Implementierung

CAN FD (ISO, non-ISO), CAN 2.0 A/B

1

1us

Bestimmt durch externen CAN-Transceiver

5 kbit/s bis 12 Mbit/s (Minimum und Maximum
abhangig vom CAN-Transceiver)
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Modul-Elektronik

Signalpegel an Kontakten CMOS 3,3V

Schutzbeschaltung ohne

Power-Management USB Suspend

Stromabgabe digitale max. 50 mA
Ausgéange

Handhabung und Léten

System

Moisture Sensitivity Level MSL 3
(Feuchteempfindlichkeit)
Reflow-Spitzentemperatur 260 °C (+0/-5 °C)
Verpackung
Typ Bandabschnitt (Cut Tape) oder Gurtrolle (Reel)
Mal3e Band (Cut Tape) Siehe Anhang A Mal8zeichnung Band (Cut Tape)
Seite 51
Mal3e Gurtrolle (Reel) 330 mm Durchmesser und 45 mm Breite

Konformitat

RoHS EU-Richtlinie 2011/65/EU (RoHS 2) + 2015/863/EU

(Gberarbeitete Liste beschrankter Stoffe)
DIN EN IEC 63000:2019-05

7.2 Evaluation Board

Auf dem Board ist das Stamp-Modul bereits verlotet. Die techni-
schen Daten flir das Stamp-Modul sind im vorherigen Abschnitt

(kompatibel mit USB 1.1 und USB 3.0)

vermerkt.
Anschliisse
USB USB-Buchse Typ B
High-Speed-USB 2.0
CAN D-Sub (m), 9-polig

Belegung nach Spezifikation CiA® 106
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Ubertragungsstandards
Transceiver
CAN-Ubertragungsraten
CAN-FD-Ubertragungsraten

Spannungsversorgung externer

Gerate

Interne Terminierung

Versorgung
Versorgungsspannung

Stromaufnahme

MaRe
PlatinengrofRe
Lange USB-Kabel
Gewicht

Umgebung
Betriebstemperatur

Temperatur fir Lagerung und
Transport

Relative Luftfeuchte

Konformitat
RoHS

System

CAN FD, ISO 11898-2 (High-Speed-CAN)
NXP TJA1044GT

25 kbit/s bis 1 Mbit/s

25 kbit/s bis 12 Mbit/s

D-Sub Pin 1, 5V, max. 50 mA, bei Auslieferung
nicht belegt

120 Q, per DIP-Schalter, bei Auslieferung nicht
aktiviert

+5 V DC (tber USB-Anschluss)
max. 160 mA

70x 70 mm (B x L)
1,80 m
31g

-40 bis +85 °C
-40 bis +100 °C

15 bis 90 %, nicht kondensierend

EU-Richtlinie 2011/65/EU (RoHS 2) + 2015/863/EU
(Gberarbeitete Liste beschrankter Stoffe)
DIN EN IEC 63000:2019-05
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MaRzeichnung Band

Anhang A
(Cut Tape)

=~ 28,00 mm -

4,00 mm

»H— 1,50 mm == 2,00 mm

6 06 o ¢

O OO0 O0O0O0Oo

€
S
0
~
Y
W—‘—*—@ooooooooo
@ @

J—)—@OOOOOOOOOOOOOOOOOOO(‘

1:\'>

Abbildung 25: MaRzeichnung vom Band mit Abrollrichtung (siehe Pfeil);
Gurtrollenmalf3: 330 mm Durchmesser, 45 mm Breite

40,40 mm

~—— 44,00 mm ——
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Anhang B Konformitadts-

zertifikate

B.1 CE PCAN-Chip USB

EU Declaration of Conformity PEAK"

System

This declaration applies to the following product:

Product name: PCAN-Chip USB
Item number(s): IPEH-004025
Manufacturer: PEAK-System Technik GmbH

Otto-Rohm-StraRe 69
64293 Darmstadt

Germany
C We declare under our sole responsibility that the mentioned product is in
conformity with the following directives and the affiliated harmonized standards:

EU Directive 2011/65/EU (RoHS 2) + 2015/863/EU (amended list of restricted substances)

DIN EN IEC 63000:2019-05

Technical documentation for the assessment of electrical and electronic products with respect
to the restriction of hazardous substances (IEC 63000:2016);

German version of EN IEC 63000:2018

Darmstadt, 23 June 2023

Viedidi

Uwe Wilhelm, Managing Director
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B.2 UKCA PCAN-Chip USB

UK Declaration of Conformity PEAK"

System

This declaration applies to the following product:
Product name: PCAN-Chip USB

) IPEH-004025

Manufacturer: UK authorized representative:

PEAK Svster il GmbH Contro! Technologies UK Ltd
Gmb! td

PEAK-System Tec mbH Control Technologies UK L
Otto-R6hm-StraRe 6! Unit 1, Stoke Mill,

64293 Darmstadt Mill Road, Sharnbrook,
Germany Bedfordshire, MK44 1NN, UK

U K We declare under our sole responsibility that the mentioned product is in
conformity with the following UK legislations and the affiliated harmonized
C n standards:

The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic
Equipment Regulations 2012

DIN EN IEC 63000:2019-05

Technical documentation for the assessment of electrical and electronic products with respect
to the restriction of hazardous substances (IEC 63000:2016);

German version of EN IEC 63000:2018

Darmstadt, 23 June 2023

Vi diies

Uwe Wilhelm, Managing Director

53



| PCAN-Chip USB - Benutzerhandbuch =

System

B.3 CE PCAN-Chip usSB Eval

EU Declaration of Conformity ~ PEAI

System

This declaration applies to the following product:

Product name: PCAN-Chip USB Eval
tem number(s): 1PEH-004025-EVAL
Manufacturer: PEAK-System Technik GmbH

Otto-R6hm-Strale 69

64293 Darmstadt
Germany

We declare under our sole responsibility that the mentioned product is in
conformity with the following directives and the affiliated harmonized standards:

EU Directive 2011/65/EU (RoHS 2) + 2015/863/EU (amended list of restricted substances)

DIN EN IEC 63000:2019-05

Technicai documentation for the assessment of electricai and eiectronic products with respect
to the restriction of hazardous substances (IEC 63000:2016);

German version of EN IEC 63000:2018

Darmstadt, 23 June 2023

Viodir

Uwe Wilhelm, Managing Director
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B.4 UKCA PCAN-Chip USB Eval

UK Declaration of Conformity  PEAIK

System

This declaration applies to the following product:
Product name: PCAN-Chip USB Eval
): IPEH-004025-EVAL

Manufacturer: UK authorized representative:

PEAK Svster

il GmbH Contro! Technologies UK L
GmbH Control Technelogies UK L

PEAK-System Tec
Otto-R6hm-StraRe 6 Unit 1, Stoke Mill,

64293 Darmstadt Mill Road, Sharnbrook,
Germany Bedfordshire, MK44 1NN, UK

U K We declare under our sole responsibility that the mentioned product is in
conformity with the following UK legislations and the affiliated harmonized

Cn standards:

The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic
Equipment Regulations 2012

DIN EN IEC 63000:2019-05

Technical documentation for the assessment of electrical and electronic products with respect
to the restriction of hazardous substances (IEC 63000:2016);

German version of EN IEC 63000:2018

Darmstadt, 23 June 2023

Vi diies

Uwe Wilhelm, Managing Director
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Anhang C schaltplan des
Evaluation Boards

Als Referenz fiir die Verwendung des Evaluation Boards und fiir die
Implementierung des Stamp-Moduls in selbst erstellte Systeme ist
auf den folgenden beiden Seiten der Schaltplan des Evaluation
Boards abgebildet.
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