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1 Einleitung

Dieser Parallel zu CAN-Umsetzer ist gerade fir altere PCs und
Laptops eine sinnvolle Alternative zum PCAN-DONGLE-Adapter fir
die Anbindung an ein CAN-Netzwerk. Er kann in Abhangigkeit von
der vorhandenen parallelen Schnittstelle in einem , Multiplex”- oder
in einem ,Enhanced Parallel Port“-Modus betrieben werden. Die
Stromversorgung des PCAN-Dongle erfolgt dabei liber einen
speziellen Adapter, der am Tastaturausgang des Rechners
angeschlossen wird.

Bei der optoentkoppelten Version wird eine galvanische Trennung
bis maximal 500 Volt zwischen der PC- und der CAN-Seite
gewabhrleistet.

Der mitgelieferte CAN-Monitor PCAN-View fur Windows sowie die
Programmierschnittstelle PCAN-Basic runden das Paket ab.

Fir verschiedene Betriebssysteme sind Geratetreiber vorhanden, so
dass Programme auf einfache Weise auf einen angeschlossenen
CAN-Bus zugreifen kénnen.

ﬂ Hinweis: Dieses Handbuch bezieht sich auf den PCAN-Dongle
in der Standardausfiihrung als auch mit galvanischer
Trennung. Unterschiede in der Handhabung und bei den
technischen Daten sind in diesem Handbuch entsprechend
gekennzeichnet.

)
‘@’Tipp: Am Ende dieses Handbuches (Anhang B) befindet sich fiir
z Schnelleinsteiger eine Seite mit Kurzangaben zur Installation
und zum Betrieb des PCAN-Dongle.
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1.1 Eigenschaften im Uberblick

Logikkontrolle mittels integriertem CPLD

In kompaktem Portadaptergehduse D-Sub 25-polig (LPT) auf
D-Sub 9-polig (CAN)

SoftwaremalRiges Umschalten von , Multiplex”- auf ,EPP
(Enhanced Parallel Port)“-Betrieb

Spannungsversorgung erfolgt tiber den PS/2-Tastaturanschluss
High-Speed-CAN-Anbindung (ISO 11898-2)
Ubertragungsraten von 5 kbit/s bis zu 1 Mbit/s

Erfiillt die CAN-Spezifikationen 2.0A (11-Bit-ID) und
2.0B (29-Bit-ID)

Anschluss an CAN-Bus tber D-Sub, 9-polig (nach CiA® 303-1)
NXP CAN-Controller SUJA1000 mit 16 MHz Taktfrequenz
NXP CAN-Transceiver PCA82C251

5-Volt-Versorgung am CAN-Anschluss durch Létjumper
zuschaltbar, z. B. fir externe Buskonverter

Galvanische Trennung bis zu 500 V (nur bei IPEH-002020)

Betriebstemperaturbereich von 0 bis 60 °C

ﬂ Hinweis: Dieses Handbuch beschreibt die Verwendung des
PCAN-Dongle unter Windows. Treiber fir Linux sowie
entsprechende Information finden Sie auf der Website von
PEAK-System unter www.peak-system.com/linux.


http://www.peak-system.com/linux�
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1.2 Systemvoraussetzungen

Ein freier, Interrupt-fahiger Parallel-Port (D-Sub, 25-polig) am
Computer

Betriebssystem Windows 10, 8.1, 7 (32-Bit) oder
Linux (32/64-Bit)

1.3 Lieferumfang

PCAN-Dongle im Kunststoffgehduse

Geratetreiber fir Windows 10, 8.1, 7 (32-Bit)
und Linux (32/64-Bit)

CAN-Monitor PCAN-View fiur Windows
CAN-Monitor PCAN-View fiur DOS

Programmierschnittstelle PCAN-Basic zur Entwicklung von
Anwendungen mit CAN-Anbindung

Programmierschnittstellen fiir normierte Protokolle aus dem
Automotive-Bereich

Handbuch im PDF-Format
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2 Software und Hardware
installieren

Dieses Kapitel behandelt die Softwareinstallation der PCAN-Dongle
unter Windows und deren Einbau in den Computer.

Installieren Sie den Treiber vor dem AnschlieBen des Adapters.

®» So installieren Sie den Treiber:
1. Starten Sie die Intro.exe von der mitgelieferten DVD.
Das Navigationsprogramm erscheint.

2. Wahlen Sie im Hauptmenu Treiber aus und klicken Sie dann
auf Jetzt installieren.

3. Bestatigen Sie die Meldung der Benutzerkontensteuerung in
Bezug auf "Installer database of PEAK-Drivers".

Das Treiberinstallationsprogramm startet.

4. Befolgen Sie die Programmanweisungen bis Sie zum
Auswahlfenster Benutzerdefinierte Installation gelangen.

Klicken Sie auf ein Symbol in der Liste unten, um die Installation siner Funktion zu
andern,

=- Fiir PCAN-Dongle, PCAN-ISA,
X+ | CAN-Geratetreiber PCAN-PC/104
. hd Virtual PCAN-Gateway
- X - | LIN-Geritetraiber Dieses Paket benatigt 93148 auf
%~ | Virtueller PCAN-Treiber Threr Festplatte.

"% = | Pean Basic

Verzeichnis:  C:iProgram Files\PEAK-System|PEAK-Drivers) wahlen...

Zuriicksetzen Speicherplatz < guriick, abbrechen

Abbildung 1: Treiberauswahl im PEAK-Drivers Setup
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5. Wahlen Sie den CAN-Geratetreiber ab und aktiveren Sie
CAN-Geratetreiber Non-Plug-and-Play (siehe Abbildung 1).

ﬂ Hinweis: Der CAN-Geratetreiber Non-Plug-and-Play steht nur
bei einem 32-Bit-Windows zur Auswahl. PCAN-Dongle lauft
unter einem 64-Bit-Windows nicht.

6. Befolgen Sie die weiteren Programmanweisungen.

® So schlieRen Sie den Adapter an den Computer an:
1. Schalten Sie den Computer aus.

2. Stecken Sie den PCAN-Dongle mit dem breiten, 25-poligen
Stecker auf den freien Parallel-Port am Computer.

3. Ziehen Sie am Computer den Stecker fiir die Tastatur aus
dem entsprechenden Anschluss.

4. Stecken Sie das T-Stlick am Kabel in den Tastaturanschluss.

Stecken Sie den Stecker flir die Tastatur auf das freie Ende
des T-Stticks.

Eine Konfiguration der Hardware ist nicht erforderlich. Jedoch
sollten Sie die Einstellung der parallelen Schnittstelle im BIOS-
Setup des Computers Uberprifen.

Falls der Computer tber eine parallele Schnittstelle mit EPP- sowie
ECP-Eigenschaften verfligt, sollte die entsprechende Einstellung im
BIOS-Setup ECP (nicht EPP und auch nicht EPP+ECP) lauten.
Obwohl bei der letztgenannten Einstellung die erweiterten
Eigenschaften des PCAN-Dongle i. d. R. funktionieren, kann es auf
manchen Systemen zu Problemen kommen. Deswegen sollte die
Einstellung fir den ,reinen” ECP-Modus bevorzugt werden.

Weitere Information zu den verschiedenen Betriebsarten des PCAN-
Dongle finden Sie im Abschnitt 4.3.
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®» So Uberpriifen Sie die Betriebsbereitschaft:

Nach dem Einschalten des Computers muss die LED am PCAN-
Dongle rot leuchten. Dies deutet darauf hin, dass die Spannungs-
versorgung korrekt ist.

A Achtung! Der PCAN-Dongle darf nicht vom Computer entfernt
werden, wahrend dieser eingeschaltet ist und die rote LED am
PCAN-Dongle leuchtet. Die Elektronik des PCAN-Dongle oder
der parallelen Schnittstelle des Computers konnen sonst
beschadigt werden.
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3 CAN-Bus anschlielRen

3.1 Anschluss iliber D-Sub-Steckverbinder

Ein High-Speed-CAN-Bus (ISO 11898-2) wird an die 9-polige D-Sub-
Steckverbindung angeschlossen. Die CAN-Belegung entspricht der
Spezifikation 303-1.

5 o +5V (optional)
OND=—1° 52| cant
7 -
CAN.H—T0 ,
g Ol — GND
+5\/ (optional) 9, > [
P \ \\Qi% ,

Abbildung 2: Anschlussbelegung High-Speed-CAN
(Sicht auf Stecker am PCAN-Dongle)

Gerate mit geringem Stromverbrauch (z. B. Buskonverter) konnen

direkt Gber Pin 1 und Pin 9 des CAN-Anschlusses 5 Volt beziehen.

Pin 1 und/oder Pin 9 sind bei Auslieferung nicht belegt. Mehr

Informationen dazu finden Sie im nachsten Abschnitt 3.2.

K /Tipp: Einen CAN-Bus mit anderem Ubertragungsstandard

Z konnen Sie Uber einen Buskonverter anschlieen. PEAK-
System bietet verschiedene Buskonvertermodule an (z. B.
PCAN-TJA1054 fiir einen Low-Speed-CAN-Bus entsprechend
ISO 11898-3).

W)~

3.2 Spannungsversorgung externer Gerdte

Externe Gerate mit geringem Stromverbrauch kénnen tber den
CAN-Anschluss versorgt werden. Mit einer Lotbriicke fiir den einen

10
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CAN-Kanal auf der PCAN-Dongle kann daflir eine Spannung von 5
Volt am Pin 1 und/oder Pin 9 des D-Sub-Steckers angelegt werden
(bei PCAN-Dongle optoentkoppelt nur Pin 1 verfligbar).

Bei der optoentkoppelten Ausfiihrung des PCAN-Dongle ist ein
DC/DC-Wandler zwischengeschaltet. Dadurch ist die Stromabgabe
auf 50 mA beschrankt.

Kurzschlussgefahr! Gehen Sie beim Léten mit gro3er Sorgfalt
vor, um ungewollte Kurzschliisse zu vermeiden.

& Achtung! Durch elektrostatische Entladung (ESD) konnen Kom-

ponenten auf der Platine beschadigt oder zerstort werden.
Treffen Sie daher Vorkehrungen zur Vermeidung von ESD.

» So aktivieren Sie die Spannungsversorgung:

1.

Offnen Sie das Kunststoffgehause des Adapters. Heben Sie
die Verschlusszungen z. B. mit einem flachen
Schraubendreher vorsichtig an.

Entnehmen Sie die Platine.

Setzen Sie die Lotbriicke(n) auf der Platine entsprechend der
gewdlnschten Einstellung.

Abbildung 3 zeigt die Position des Lotfeldes JP9.
Abbildung 4 zeigt die Position des Loétfeldes R11.

Die Tabellen darunter enthalten die moglichen
Einstellungen.

SchlieBen Sie das Gehause wieder. Legen Sie die Platine
Uber Kopf auf das Oberteil des Gehauses.

Das Stromversorgungskabel muss in der entsprechenden
seitlichen Aussparung mit der Zugentlastung innerhalb des
Gehauses liegen und die Leuchtdiode in der Aussparung am
Oberteil sitzen.

11
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5. Dricken Sie das Unterteil des Gehauses auf das Oberteil bis
die Verschlusszungen einrasten.

—_—
AR =
// —]
=por—]
—_— = = =hir—
— IE = ==
= Enli= = =
DS E =
[ g er ED = = —]
— & = =
@ggr = =5 =
| @0~ B =
T \OOu .=
R OO0
RN T =
~Ehoh o=

Abbildung 3: Platine PCAN-Dongle (Unterseite)

5-Volt-Versorgung

D-Sub-Anschluss Lotfeld Ohne Pin 1 Pin9 | Pin1und
(Standard) Pin 9
CAN 1 JP9 OO0 |(Eec ODs

5

=
Abbildung 4: Platine PCAN-Dongle optoentkoppelt (Oberseite)

5-Volt-Versorgung

D-Sub-Anschluss Lotfeld Ohne Pin 1
(Standard)
CAN 1 R11 [~ IW
= L]

12
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3.3 Verkabelung

3.3.1 Terminierung

Ein High-Speed-CAN-Bus (ISO 11898-2) muss an beiden Enden mit
120 Ohm terminiert sein. Die Terminierung verhindert storende
Signalreflexionen und sorgt flir einen ordnungsgemafien Betrieb
der Transceiver am angeschlossenen CAN-Knoten (CAN-Interfaces,
Steuergerate).

Die PCAN-Dongle besitzt keine zuschaltbare interne Terminierung.
Betreiben Sie den Adapter an einem terminierten CAN-Bus.

3.3.2 Beispiel einer Verbindung

Computer Steuergerat

!I CAN-Interface (10 SLLLLLLLL -Q
- ] Terminiertes Kabel

Abbildung 5: Einfache CAN-Verbindung

Das Beispiel stellt eine Verbindung des PCAN-Dongle mit einem
Steuergerat dar. Das Verbindungskabel ist an beiden Enden mit 120
Ohm terminiert.

13
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3.3.3 Maximale Buslange

High-Speed-CAN-Netzwerke Ubertragen bis zu 1 Mbit/s. Die
maximale Busldnge ist vor allem von der Ubertragungsrate

abhangig.

Die folgende Tabelle zeigt die maximal mégliche CAN-Buslange bei
verschiedenen Ubertragungsraten:

Ubertragungsrate
1 Mbit/s

500 kbit/s

250 kbit/s

125 kbit/s

50 kbit/s

20 kbit/s

10 kbit/s

5 kbit/s

Busléange
40 m

110 m
240 m
500 m
1,3 km
3,3km
6,6 km
13,0 km

Die hier aufgefiihrten Werte sind anhand eines idealisierten
Systems errechnet worden und kénnen von der Realitat abweichen.

14
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4 Inbetriebnahme

4.1

Voraussetzung fiir den Betrieb

Sie mussen unter Windows explizit die Verwendung eines
Interrupts flir die parallele Schnittstelle vorgeben.

®» So verwenden Sie einen Interrupt flir die parallele Schnittstelle:

1.
2.

Offnen Sie den Geratemanager von Windows.

Klicken Sie in der Baumstruktur des Gerate-Managers unter
Anschliisse (COM und LPT) doppelt auf den Eintrag
Druckeranschluss (LPTx) bzw. ECP-Druckeranschluss (LPTx).

+- |5 Andere Gerdte
_ Y5 Anschlisse (COM & LPT)

..... el ECP-Druckeranschluss (LPT1)

: 15" Kemmunikatiensanschluss (COMI)
+-%| Audio-, Video- und Gamecontroller

Abbildung 6: Eintrag fiir Druckeranschluss im Gerate-Manager

Wabhlen Sie die Registerkarte Anschlusseinstellungen aus.

Aktivieren Sie die Option Jeden dem Anschluss
zugewiesenen Interrupt verwenden.

15
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Eigenschaften von ECP-Druckeranschluss LPTli _@

Aligemein | Anschiusseinstellungen | Treiber | Detals | Ressourcen |

Ressourcenmethode

(@) Interrupt méglichst nicht verwenden

(@ Intermupt nie verwenden
|< @) Jeden dem Anschluss zugewiesenen Intemupt verwenden >

[ Legacyerkennung fir Plug & Play akliviersn

LPT-Anschlussnummer: | LPT1 -

Abbildung 7: Angabe zur Verwendung eines Interrupts

4.2 Schnittstelleninformation

Fur die Initialisierung des PCAN-Dongle beim Aufruf einer
Anwendung bendtigen Sie Information tber den von der parallelen
Schnittstelle belegten Interrupt und die Portadresse.

®» So finden Sie den von der parallelen Schnittstelle verwendeten
Interrupt und den E/A-Bereich heraus:

1. Offnen Sie den Geratemanager von Windows.

2. Klicken Sie in der Baumstruktur des Gerate-Manager unter
Anschliisse (COM und LPT) doppelt auf den Eintrag
Druckeranschluss (LPTx) bzw. ECP-Druckeranschluss (LPTx).

[ (5 Andere Gerdte
-"F Anschlisse (COM & LPT)

= £ CP-Druckeranschluss (LPT1)

'?J. Audio-, Video- und Gamecontroller

Abbildung 8: Eintrag fiir Druckeranschluss im Gerate-Manager

|16
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3. Wabhlen Sie die Registerkarte Ressourcen aus.

4. Aus der Liste konnen Sie anhand der Eintrage E/A-Bereich
(erste Angabe = Portadresse) sowie Interrupt bzw. IRQ die
bendtigte Information ersehen. Notieren Sie sich diese fir
die spatere Verwendung.

Eigenschaften von ECP-Druckerans

Algemein | Anschiusseinstelungen | Treiber | Details | Ressourcen

ECP-Druckeranschiuss (LPT1)
L2

Ressourceneinstellungen

Ressourc Einstellung ol
E/ABersich 0378 - 037) =]
¢ IRQ [ -

Einstellung basiert auf: | Aktuelle Korfiguration

N

Automatisch korfigurisren Ennstellung andem..

Geratekonflikt
Keine Korflikte -

Abbildung 9: Ressourceninformation zur parallelen Schnittstelle
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4.3 Betriebsarten

Der PCAN-Dongle kann in einer von vier Betriebsarten verwendet
werden:

Name der Betriebsart | Alternative Beschreibung
Bezeichnung
Multiplex Mode PEAK Dongle-CAN Standard-Parallel-Port (SPP)
EPP Mode PEAK Dongle-CAN Erweiterter Parallel-Port (ECP)
EPP
Multiplex PeliCAN PEAK Dongle-CAN Standard-Parallel-Port (SPP),
Mode SJA erweiterte CAN-Funktionalitat (CAN

2.0B inkl. 29-Bit-IDs)

EPP PeliCAN Mode PEAK Dongle-CAN Erweiterter Parallel-Port (ECP),
SJA EPP erweiterte CAN-Funktionalitat (CAN
2.0B inkl. 29-Bit-IDs)

Um die volle CAN-Funktionalitat bei geringer Computer-Systemlast
zu erhalten, wird der EPP PeliCAN Mode empfohlen. Sollte dieser
nicht korrekt funktionieren, so kann auf eine der vorherigen
Betriebsarten zurtickgegriffen werden. Der Multiplex Mode sollte
auf allen Systemen funktionieren.

)
\@(Tipp: Mehr Information zum PeliCAN Mode erhalten Sie im

Z Datenblatt zum CAN-Controller SJA1000 von NXP, das Sie z. B.

uber die entsprechende Website erhalten.

Wie die Betriebsarten aktiviert werden, konnen Sie dem folgenden
Abschnitt entnehmen.

18
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5 Software und API

Dieses Kapitel behandelt die mitgelieferte Software PCAN-View und
die Programmierschnittstelle PCAN-Basic.

5.1 Monitor-Software PCAN-View

PCAN-View ist eine einfache Windows-Software zum Betrachten,
Senden und Aufzeichnen von CAN- und CAN-FD-Nachrichten.

ﬂ Hinweis: Dieses Kapitel beschreibt die Verwendung von PCAN-
View mit einem CAN-Adapter.

Fle CAN fdt Tammt Vew Tace Hep

rEEl & & e (104
B Recewe / Transmit [l
o cnp e

Taronz0m @mm 102405 746072 65303935 7539303373355,
3895 68 1173 68 64 6 A8 73 18765 73 70

o 8765
61463335 05 71 74 73 68 64 06 GAG

o 08 T -
2 oo wm 6 4537430341637 32 67 oA 6 396 62 257
g oo am @
B o T o ST
|17F00100m mEs i 123131 646835 62 33 6AG2 66 62 (W15
| S scer o
o am @ T )

34 6C61 76 62 11 6B 87 1F 77 64 72

61733778872 743568136035 W20
605353 563032 769 17 €3 6F 67

56 6330 38 67 96 7435

31533015 343877 67 @5 s
3130323133 34 68 6C3AGE &1 66 (9130

Abbildung 10: PCAN-View fiir Windows

19
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®» So starten und initialisieren Sie PCAN-View:
1. Offnen Sie PCAN-View lber das Windows-Startmendi.

Das Dialogfenster Connect erscheint.

Aailable PCAM harduare: Add.. || Delete

g8 PEAK Dongle-CAN SIA EPP at address 0378h, IRQ 7

Bitrate: 1 MBit/fs || b Bus timing register: | 0014h

Filter settings
(®) Standard
() Extended

[Listen-only maode Cancel e Help

Frorm: (000 | tHexy 7o [7FF | tHe

Abbildung 11: Auswahl der Hardware und Parameter

2. Wahlen Sie aus der Liste das gewlinschte Interface und
fahren Sie mit Schritt 6 fort.

3. Falls kein Eintrag vorhanden ist, klicken Sie auf die
Schaltflache Add.

Ist der Modus der parallelen Schnittstelle im Computer-BIOS
auf ECP gestellt, konnen Sie den PCAN-Dongle als PEAK
Dongle-CAN SJA EPP anmelden.

4. Geben Sie die zuvor festgestellte Portadresse sowie den
Interrupt der verwendeten parallelen Schnittstelle an (siehe
Kapitel 4).
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Device: Dangle ~
Type of PCAN hardware: Description:
PEAK Dongle-CAN Adds a PCAN parallel port dongle that is equipped

PEAK Dongle-CAN EPP with a SI81000 CAN controller, which is

compatible with the CAN 2,08 protocal (29-bit
CAN-ID3).

The dongle is configured to operate in EPP Mode,
to comply with Enhanced Parallel Ports (EPF) o
Extended Capability Ports (ECF).

/O Address: |0378 v
Interrupt: =

Cancel | @ Help

Abbildung 12: Auswahl eines Hardware-Typen

Bestatigen Sie lhre Angaben mit OK.

Wahlen Sie aus der Drop-down-Liste Bitrate die Ubertra-
gungsrate, die von allen Teilnehmern am CAN-Bus verwen-
det wird.

)
@ Tipp: Klicken Sie auf die Pfeil-Schaltflache (»), wenn Sie
Z benutzerdefinierte Bitraten festlegen maéchten.

7.

Unter Filtereinstellungen konnen Sie den Bereich der zu em-
pfangenden CAN-IDs einschranken, entweder fiir Standard-
Frames (11-Bit-IDs) oder Extended-Frames (29-Bit-IDs).

Aktivieren Sie den Listen-Only-Modus, falls Sie nicht aktiv
am CAN-Verkehr teilnehmen und nur beobachten méchten.
Dadurch wird auch eine unbeabsichtigte Storung einer
unbekannten CAN-Umgebung (zum Beispiel bei unter-
schiedlichen Ubertragungsraten) vermieden.

Bestatigen Sie abschlieRend die Angaben im Dialogfenster
mit OK. Das Hauptfenster von PCAN-View erscheint (siehe
Abbildung 13).

21
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5.1.1 Registerkarte Senden/Empfangen

Eile  CAM  Edit Transmit Miew Trace Help

MFEHSReem4 80 @ 05

B Receive / Transmit T PCAN-Dongle

o can-p ” Type Length  Data Cyele Time Count
100h 4 FF 00 00 00 35,1 il
10th 3 00 00 00 331 138

9 1zero0th g 20 2B 00 00 00 00 00 00 100 109344

]

o

o

8 can-ID Type Length  Data CycleTime Count  Trigger  Comrment
120h 3 0485 33 s 4650 Time
43th RTR g Wait 0
0003F001h g AB01FS CDO0 001080  []1 10 Manual

Transmit

T | Bit rate: 1 MBit/s tusi OK Qverruns: 0 | OXmtFull: 0

Abbildung 13: Registerkarte Senden/Empfangen

Die Registerkarte Senden/Empfangen ist das zentrale Element von
PCAN-View. Sie enthalt jeweils eine Liste der empfangenen und der
Sendenachrichten. Die Darstellung der CAN-Daten erfolgt standard-
malig im Hexadezimalformat.

®» So senden Sie eine CAN-Nachricht mit PCAN-View:

1. Wahlen Sie den Menlibefehl Senden > Neue Botschaft
(alternativ <J oder | Einfg ).

Das Dialogfenster Neue Sendebotschaft erscheint.

ID: the)  Length: Data: thex)

wn |5~ ] s] ][oo ][  2] =
o] 1 2 5

) & 7
Cyele Time:
Message Type
0
[l Extended Frame
[CIPaused [JRemote Request

Carnrment: || ‘

Concel | @ Help

Abbildung 14: Dialogfenster Neue Sendebotschaft
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Geben Sie die ID, die Daten-Lange in Bytes und die Daten
der neuen CAN-Nachricht ein.

ﬂ Hinweis: Seit der Programmversion 4 von PCAN-View heil3t
das Feld nicht mehr DLC, sondern Lange. Letztere spiegelt die
tatsachliche Datenlange wieder.

)
ls
Zz

3.

Geben Sie im Feld Zykluszeit an, ob die Nachricht
periodisch oder manuell gesendet werden soll. Fir
periodisches Senden tragen Sie einen Wert grof3er 0 ein.
Fir manuelles Senden tragen Sie den Wert 0 ein.

Bestatigen Sie die Angaben mit OK.

Die fertige Sendenachricht erscheint auf der
Senden/Empfangen-Registerkarte.

Manuell senden Sie ausgewahlte Sendenachrichten mit
dem Menlbefehl Senden > Senden (alternativ | Leertaste |).
Der manuelle Sendevorgang erfolgt bei periodisch
gesendeten CAN-Nachrichten zusatzlich.

Q/Tipp: Uber den Meniipunkt Datei > Speichern kdnnen die

aktuellen Sendenachrichten in einer Liste abgespeichert und
spater zur Wiederverwendung geladen werden.
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Errors: 0
Time: CAN-ID RxTx  Type Length  Data @
9,5228 18EFS0LR Rx Data & A7 DE 0000000000 00

9,5328 18EEFS0Lh  Rx Data & A3DE00 0000000000

9,5428 18EFS0LR R Data & A9 DE 0000000000 00

9,5528 18EEFS0Lh  Rx Data &  AADED00000000000

9,5628 18EFS0LR R Data & ABDE 0000000000 00

9,5728 18EEFS0Lh  Rx Data &  ACDED00000000000

9,5628 18EEFS0Lh  Rx Data &  ADDED00000000000

10,5864 101h Rt Data 3 ooo0oo

11,6893 102h R Data 3 000000

15,6983 111 Rt RTR 8

17,5864 100h R Data 4 FFODOOOD

17,7944 100h Rt Data 4 FFODOOOD

17,9782 100h R Data 4 FFODOOOD

21,2186 18EFS0LR R Data & AEDE 000000000000

21,5944 18EEFS0Lh  Rx Data & AFDE00 0000000000

21,8026 18ESFS0LR  Rx Daka & BODE 000000000000 v

Eit rate: 1 MBit/s | Status: OK Qverruns: 0 | OXmtFull: 0

Abbildung 15: Registerkarte Trace

Uber die Registerkarte Trace kann der Tracer (Datenlogger) von
PCAN-View verwendet werden, um die Kommunikation eines CAN-
Busses aufzuzeichnen. Wahrend der Aufnahme werden die
Nachrichten in den Arbeitsspeicher des PCs zwischengespeichert.
Anschlielend konnen diese dann in einer Datei gesichert werden.

Der Tracer lauft entweder im Linearpuffer- oder im Ringpuffer-
modus. Im Linearpuffermodus wird die Aufnahme gestoppt, sobald
der Puffer vollstandig gefillt ist. Im Ringpuffermodus wird die
alteste Nachricht durch eine neue Nachricht Giberschrieben, sobald
der Puffer voll ist.
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5.1.3 Registerkarte PCAN-Dongle

File CAM Edit Transmit Wiew Trace Help

& & € 95| @ 1@ %o

& PCAN-Dongle

PCAN-Dangle

Driver Version:  2.40,14
170 Address:  0378h

Interrupt: 7

& Connected to hardware PEAK Dongle-CAN SI2 EPP

Bit rate: 1 MBit/s | Status: Ok Owerruns: 0 | OXmtFull: 0

Abbildung 16: Registerkarte PCAN-DONGLE

Auf der Registerkarte PCAN-Dongle befinden sich detaillierte
Informationen zur Hardware und zum verwendeten Treiber.

5.1.4 Statuszeile

Bit rate: 1 MBit/s | Status: OK Owerruns: @ | QxmtFull: 0

& Connected to hardware PEAK Dongle-CAN 314 EPP

Abbildung 17: Anzeige in der Statuszeile

Die Statuszeile enthalt Informationen zur aktuellen CAN-Verbind-
ung, zu Fehlerzahlern (Overruns, QXmtFull) und Fehlermeldungen.

Weitere Informationen zur Benutzung von PCAN-View finden Sie in
der Hilfe, die Sie im Programm tiber das Ment Hilfe oder die Taste
F1|erreichen.
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5.2 Eigene Programme mit PCAN-Basic
anbinden

Abbildung 18: PCAN-Basic

Auf der mitgelieferten DVD befinden sich im Verzeichniszweig
Develop Dateien der Programmierschnittstelle PCAN-Basic. Diese
API stellt grundlegende Funktionen fir die Anbindung eigener Pro-
gramme an die CAN- und CAN-FD-Interfaces von PEAK-System zur
Verfiigung und kann fiir folgende Betriebssysteme verwendet
werden:

Windows 10, 8.1, 7 (32/64-Bit)
Windows CE 6.x (x86/ARMv4)
— Linux (32/64-Bit)
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Die API ist betriebssystemibergreifend konzipiert. Dadurch kénnen
Softwareprojekte mit wenig Aufwand zwischen den Plattformen
portiert werden. Fur alle gangigen Programmiersprachen stehen
Beispiele zur Verfugung.

PCAN-Basic unterstiitzt ab Version 4 den neuen Standard CAN FD
(CAN with Flexible Data Rate), der sich vor allem durch héhere
Bandbreiten bei der Datentibertragung auszeichnet.

5.2.1 Leistungsmerkmale von PCAN-Basic

API zur Entwicklung von Anwendungen mit CAN- und CAN-FD-
Anbindungen

Zugriff auf die CAN-Kanale eines PCAN-Gateways Uber den
neuen Geratetyp PCAN-LAN

Unterstlitzt die Betriebssysteme Windows 10, 8.1, 7 (32/64-Bit),
Windows CE 6.x und Linux (32/64-Bit)

Gleichzeitig kénnen eine eigene und mehrere Applikationen von
PEAK-System auf einem physikalischem Kanal betrieben werden

Anwendung einer einzigen DLL fur alle unterstiitzten Hardware-
Typen

Nutzung von bis zu 16 Kanalen pro Hardware (abh&ngig von
dem verwendeten PEAK-CAN-Interface)

Einfaches Umschalten zwischen den Kanalen einer PCAN-PC-
Hardware

Treiberinterne Pufferung von 32.768 Nachrichten pro CAN-Kanal

Genauigkeit der Zeitstempel von empfangenen Nachrichten bis
zu 1 ys (abhangig von dem verwendeten PEAK-CAN-Interface)

Unterstlitzung der PEAK-System Trace-Formate Version 1.1 und
2.0 (fir CAN-FD-Anwendungen)
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Zugriff auf spezielle Hardwareparameter wie beispielsweise
Listen-Only-Mode

Benachrichtigung der Applikation tiber Windows-Events beim
Empfang einer Nachricht

Erweitertes System flir Debuggingoperationen
Mehrsprachige Debuggingausgabe
Ausgabesprache abhangig vom Betriebssystem

Definition eigener Debugging-Information maoglich
K (Tipp: Eine Ubersicht der API-Funktionen finden Sie in den
Header-Dateien. Ausfuhrliche Informationen zur PCAN-Basic-
API befinden sich auf der mitgelieferten DVD in den Text- und
Hilfedateien (Dateien . txt und .chm).

A\ ) B

5.2.2 Prinzipbeschreibung der API

Die API PCAN-Basic ist die Schnittstelle zwischen der Benutzer-
anwendung und dem Geratetreiber. In Windows-Betriebssystemen
ist dies eine DLL (Dynamic Link Library).

Der Ablauf des Zugriffs auf das CAN-Interface ist in drei Phasen
unterteilt:

1. Initialisierung
2. Interaktion

3. Abschluss
Initialisierung

Ein CAN-Kanal muss vor der Benutzung initialisiert werden. Dafir
werden die Funktionen CAN Initialize bei CAN und

CAN InitializeFD bei CAN FD verwendet. Abhangig vom Typ der
CAN-Hardware konnen bis zu 16 CAN-Kanale gleichzeitig geoffnet
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werden. Bei erfolgreicher Initialisierung steht der CAN-Kanal zur
Verfligung. Weitere Einstellungen sind nicht erforderlich.

Interaktion

Zum Lesen und Schreiben von Nachrichten stehen die Funktionen
CAN Read und CAN Write sowie CAN ReadFD und CAN WriteFD
zur Verfugung. Es kdnnen zusatzliche Einstellungen vorgenommen
werden, wie z. B. die Einrichtung von Nachrichtenfiltern zur
Beschrankung auf bestimmte CAN-IDs oder das Versetzen des CAN-
Controllers in den Listen-Only-Modus.

Bei Empfang von CAN-Nachrichten werden Ereignisse zur automati-
schen Benachrichtigung einer Anwendung (Client) verwendet. Das
bietet folgende Vorteile:

Die Anwendung muss nicht mehr regelméafRig auf Empfangs-
nachrichten prifen (kein Polling).

Die Reaktionszeit bei Empfang wird verkdrzt.

Abschluss

Zum Beenden der Kommunikation wird die Funktion

CAN Uninitialize aufgerufen, um unter anderem die fiir den
CAN-Kanal reservierten Ressourcen freizugeben. Aul3erdem wird
der CAN-Kanal als "Frei" markiert und steht anderen Anwendungen
zur Verfligung.

5.2.3 Hinweise zur Lizenz

Geratetreiber, die Interface-DLL sowie alle anderen zur Anbindung
benotigten Dateien sind Eigentum der PEAK-System Technik GmbH
und diirfen nur in Verbindung mit einer bei der PEAK-System oder
deren Partner gekauften Hardware verwendet werden. Sollte eine
CAN-Hardware-Komponente von Drittanbietern kompatibel zu einer
von PEAK-System sein, so ist es nicht erlaubt die Treiber von PEAK-
System zu verwenden oder weiterzugeben.
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Wenn ein Drittanbieter Software auf Basis von PCAN-Basic
entwickelt und Probleme bei der Verwendung dieser Software
auftauchen, wenden Sie sich an den Softwareanbieter.
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6 Hdufig gestellte Fragen
(FAQ)

Frage Antwort

Im BIOS des Computers ist Die Namensgebung der Betriebsart

fir den Parallelport ECP EPP des PCAN-Dongle ist historisch

eingestellt, jedoch lauft der bedingt. In den 90er-Jahren machte

PCAN-Dongle im sog. EPP die parallele Schnittstelle am

Mode. Was ist denn nun Computer diverse Entwicklungen

gultig? durch. Wahrend der Zeit, als der
PCAN-Dongle entstand, existierte nur
die EPP-Erweiterung. Diese hatte in
der Version 1.9 bereits Ahnlichkeit
zur ECP-Erweiterung, die heute
i. d. R. in Computern Verwendung
findet. Beim PCAN-Dongle wurde der
Name der Betriebsart EPP
beibehalten.

Lasst sich an den PCAN- Nein. Der PCAN-Dongle bietet keine

Dongle noch ein Drucker  Moglichkeit, die parallele

anschliel3en? Schnittstelle flir den Drucker
durchzuschleifen.

Kann die Spannungsver-  Ja.

sorgung des PCAN-Dongle

PS/2 auch Utber den

Mausanschluss erfolgen?
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7 Technische Daten

Anschliisse
Versorgung

Computer
CAN

CAN
Spezifikation

Ubertragungsraten
Controller
Transceiver
Galvanische Trennung

Spannungsversorgung
externer Gerate

Versorgung
Versorgungsspannung
Stromaufnahme

Male
GrolRe
Gewicht

Umgebung
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Relative Luftfeuchte

Kabel zum Tastaturanschluss des Computers, Lange ca.
50 cm

D-Sub (m), 25-polig (an Standard-Parallel-Port)

D-Sub (m), 9-polig
Belegung nach Spezifikation CiA® 303-1

1ISO 11898-2, High-Speed-CAN
2.0A (Standard-Format) und 2.0B (Extended-Format)

5 kbit/s - 1 Mbit/s

NXP SJA1000

NXP PCA82C251

bis zu 500 V (nur bei IPEH-002020)

PCAN-Dongle: D-Sub Pin 1/9; 5V, max. 100 mA
PCAN-Dongle opto: D-Sub Pin 1; 5V, max. 50 mA
per Lotbricken, bei Auslieferung nicht belegt

+5V DC

PCAN-Dongle: max. 80 mA
PCAN-Dongle optoentkoppelt: max. 140 mA

56 x 18 x 62 mm

PCAN-Dongle (PS/2): 51g
PCAN-Dongle optoentkoppelt: 52 g

0-60°C
-20-+80°C
15 - 90 %, nicht kondensierend
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Konformitat

EMV Richtlinie 2014/30/EU
DIN EN 55024:2016-05
DIN EN 55032:2016-02

RoHS 2 Richtlinie 2011/65/EU
DIN EN 50581 VDE 0042-12:2013-02

33



| PCAN-Dongle - Benutzerhandbuch u

System

Anhang A CE-Zertifikat

EU Declaration of Conformity PEAK

System

This declaration applies to the following product:
Productname:  PCAN-Dongle
Item number(s): IPEH-002019/20
Manufacturer: PEAK-System Technik GmbH
Otto-Roehm-Strasse 69
64293 Darmstadt
Germany

c € We declare under our sole responsibility that the mentioned product is in conformity with
the following directives and the affiliated harmonized standards:

EU Directive 2011/65/EU (RoHS 2)

DIN EN 50581 VDE 0042-12:2013-02

Technical documentation for the assessment of electrical and electronic products with respect to
the restriction of hazardous substances;

German version EN 50581:2012

EU Directive 2014/30/EU (Electromagnetic Compatibility)

DIN EN 55024:2016-05

Information technology equipment - Immunity characteristics - Limits and methods of
measurement (CISPR 24:2010 + Cor.:2011 + A1:2015);

German version EN 55024:2010 + A1:2015

DIN EN 55032:2016-02

Electromagnetic compatibility of multimedia equipment - Emission Requirements (CISPR 32:2015);
German version EN 55032:2015

Darmstadt, 22 February 2019

Vo diirs

Uwe Wilhelm, Managing Director
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Anhang B Ubersicht fiir
Schnelleinsteiger

Software-/Hardwareinstallation unter windows

Installieren Sie vor dem AnschlielR3en des PCAN-Dongle den Treiber
von der mitgelieferten DVD. Schalten Sie den Computer aus.
Schliel3en Sie danach den Adapter an einen Parallel-Port am
Computer an. Das T-Stlick am Kabel zwischen Tastaturanschluss
und Tastaturstecker fiir die Spannungsversorgung. Die LED am
Adapter leuchtet dann rot.

Inbetriebnahme unter windows

Als Beispielanwendung flir den Zugriff auf den PCAN-Dongle den
CAN-Monitor PCAN-View flir Windows Uber das Start-Meni ausfiih-
ren. Die fir die Initialisierung des PCAN-Dongle bendtigten Parame-
ter der parallelen Schnittstelle (E/A-Adresse, Interrupt) dem Gerate-
Manager von Windows entnehmen.

High-Speed-CAN-Anschluss (D-Sub, 9-polig)

—— +5V (optional)
GND o—
- CAN_L
CAN_H c-——
——> GND

LS

+5V (optional) ——

o o o o

€
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