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1 Einleitung

]
\@ Tipp: Am Ende dieses Handbuches (Anhang D) befindet sich fiir
Z Schnelleinsteiger eine Seite mit Kurzangaben zur Installation
und zum Betrieb des PCAN-LIN-Moduls.

PCAN-LIN ermdglicht die Kommunikation von CAN, LIN und
seriellen Teilnehmern. Uber eine Konfigurationssoftware kénnen
daflr die verschiedenen Modi eingestellt werden. So kann das
Modul als LIN-Master Daten anfordern und die empfangenen LIN-
Daten auf den CAN-Bus und/oder die serielle Schnittstelle senden.
Daten konnen zwischen CAN und LIN mit ID-Offset weitergeleitet
werden.

Dieses Benutzerhandbuch behandelt die Handhabung der PCAN-
LIN-Hardware. Die bereitgestellte Software wird in der dazu-
gehorigen Hilfe beschrieben. Information zum Protokoll fiir die
Kommunikation ber die RS-232-Schnittstelle ist in dem gesonder-
ten Dokument ,PCAN-LIN - Protocol Definitions Documentation”
(englisch) enthalten.

1.1 Eigenschaften im Uberblick

Senden/Empfangen von LIN 1.x und 2.x Frames
LIN-Ubertragungsraten von 1 kbit/s bis 20 kbit/s
CAN-Ubertragungsrate bis 1 Mbit/s

Einsatz als LIN-Master oder -Slave moglich



PCAN-LIN - Benutzerhandbuch =

System

Universell einsetzbares Gateway (bzw. Router bei Einsatz von
Acceptance Code/Acceptance Mask Feature) von:

o RS-232 auf LIN (und umgekehrt)

e RS-232 auf CAN (eingeschrankte Bandbreite)

e CAN auf LIN (und umgekehrt)

Simulation von LIN-Slaves. Daten durch CAN-Frames
veranderbar

Initiieren einzelner LIN-Frames via CAN oder RS-232 maoglich

Abarbeiten einer frei definierbaren LIN-ID-Liste (Scheduler mit
begrenzter Anzahl an Eintragen)

High-Speed- (ISO 11898-2) oder Low-Speed-(ISO 11898-3) CAN-
Transceiver-Modul

Galvanische Trennung zwischen RS-232 und CAN/LIN bis zu 1 kV
(nur fir High-Speed-CAN)

Spannungsversorgung von 9 bis 30 V

Erweiterter Betriebstemperaturbereich von -40 bis 85 °C

1.2 Voraussetzungen fiir den Betrieb

Spannungsversorgung:
e Module bis Ser.-Nr. 999: 8 bis 18V DC
e Module ab Ser.-Nr. 1000: 9 bis 30V DC

Fir die Anbindung an den Computer: RS-232-Verlangerungs-
kabel D-Sub 9-polig, RS-232-Anschluss am Computer

Fir die mitgelieferte Konfigurationssoftware:
Windows 11 x64, 10 x64
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1.3 Lieferumfang
PCAN-LIN im Kunststoffgehause

Download:

Konfigurations- und Monitor-Software PCAN-LIN Config fur
Windows

Handbuch im PDF-Format



PCAN-LIN - Benutzerhandbuch =

System

2 Anschlisse

Das PCAN-LIN-Modul besitzt zwei 9-polige D-Sub-Anschliisse:
Stecker: LIN, CAN und Spannungsversorgung
Buchse: RS-232

2.1 D-Sub-Stecker fiir LIN, CAN und
Spannungsversorgung

Die Feldbusse sowie die Spannungsversorgung (z. B. eine Kfz-
Batterie) werden gemeinsam (ber den D-Sub-Stecker am PCAN-
LIN-Modul angeschlossen.

5 O— VBAT
GND (Masse) —=0 5
7 OS——CAN_L
CAN H—+o 4
g O GND (Masse)
9 O—1— LIN Data
-

V BAT (bis Ser.-Nr. 999): 8 bis 18 V DC
V BAT (ab Ser.-Nr. 1000): 9 bis 30V DC
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2.1.1 CAN-Terminierung

Ausfiihrung PCAN-LIN Terminierung Bemerkung

High-Speed-CAN (opto) nicht vorhanden

Low-Speed-CAN 5,66 kQ (Standard) / | Wechsel zwischen Widerstands-
560 Q werten mit Schalter auf Platine;

niedrige Widerstandseinstel-
lung nur nétig, wenn wenige
CAN-Knoten am Low-Speed-
CAN-Bus angeschlossen sind.

®» So andern Sie den Widerstandswert der Low-Speed-CAN-
Terminierung:

1. Offnen Sie das Kunststoffgehduse des PCAN-LIN-Moduls,
indem Sie auf beiden Seiten jeweils die beiden Verschluss-

zungen, zum Beispiel mit einem flachen Schraubendreher,
vorsichtig eindriicken.

2. Auf der PCAN-LIN-Platine befindet sich ein Schalter fiir die
Low-Speed-CAN-Terminierung.

G

&

PCAN-LIN-Module bis Ser.-Nr. 999 PCAN-LIN-Module ab Ser.-Nr. 1000

Stellen Sie den Schalter entsprechend des gewiinschten
Widerstandswertes ein. Einstellmdglichkeiten:

5,66 kQ (Standard) 560 Q

I:. (links) -:I (rechts)
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2.2 D-Sub-Buchse fir RS-232

Uber die RS-232-Schnittstelle erfolgt die Anbindung des PCAN-LIN-
Moduls an einen Computer oder eine andere Uberwachungs- oder
Steuereinheit. Ein Computer kann tber ein handelstbliches RS-232-
Verlangerungskabel mit 9-poligen D-Sub-Anschliissen (kein Nullmo-
demkabel) mit dem PCAN-LIN-Modul verbunden werden.

Fiir die serielle Ubertragung werden nur die beiden Datenleitungen
sowie die Masse-Verbindung bendtigt; Handshake-Leitungen
werden nicht verwendet.

il GND (Masse)

9
P
8
—te 3
o=—1—— RxD
—tle 5
5 -S1—— TxD

T

Bei der optoentkoppelten PCAN-LIN-Ausfiihrung ist der RS-232-
Anschluss galvanisch von der tbrigen Elektronik im Modul
getrennt. Die maximale Trennspannung ist 1 kV.

10
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3 Software-Installation

Im Lieferumfang befinden sich das PCAN-LIN Configuration Tool flir
Windows und das Programm Flash Magic, das zur Ubertragung
einer neuen Firmware auf das PCAN-LIN-Modul benétigt wird. Das
Installationsprogramm installiert beide Programme nacheinander.

®» Um die Installation der Software durchzufiihren, gehen Sie wie
folgt vor:

1. Laden Sie das PCAN-LIN-Package von der folgenden
Webseite herunter:
www.peak-system.com/quick/DL-Packages-D

2. Entpacken Sie das Package in einen beliebigen Ordner.

3. Starten Sie die Datei PCAN-LIN CT Installer.exe.
Gewahren Sie auf Nachfrage Administratoren-Rechte.

4. Folgen Sie den Anweisungen des Installationsprogrammes.

Nach der Installation der Software kann tber das Windows-Start-
Menu darauf zugegriffen werden. Weitere Information zur Anwen-
dung des PCAN-LIN Configuration Tools erhalten sie in der mitgelie-
ferten Hilfe, die Sie tiber das Programm aufrufen kénnen.

11
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4 Inbetriebnahme

Sobald eine Versorgungsspannung tiber den D-Sub-Stecker ange-
legt wird (siehe Abschnitt 2.1 auf Seite 8), ist das PCAN-LIN-Modul
betriebsbereit. Dies wird durch ein einmaliges, kurzes Aufleuchten
der beiden LEDs signalisiert (Status-LED: grtin, Transmission/Error-
LED: griin und rot).

4.1 Modulkonfiguration

Das PCAN-LIN-Modul hat keine Einstellmoglichkeiten an der Hard-
ware. Es wird ausschlieBlich Giber die RS-232-Schnittstelle konfigu-
riert. Daflir kann entweder die mitgelieferte Windows-Software
PCAN-LIN Configuration Tool oder eine selbstentwickelte Software
verwendet werden.

Konfigurationen zu grundlegenden Anwendungsfallen werden im
Kapitel 5 ab Seite 14 dargestellt und erlautert.

In einem gesonderten Dokument ist ausfuhrliche Information zu den
Protokolldefinitionen (, Protocol Definitions”) beztiglich der
Kommunikation Giber die RS-232-Schnittstelle vorhanden.

12
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4.2 LEDs

Auf der Oberseite des PCAN-LIN-Moduls befinden sich in der Mitte
zwei LEDs. Diese Statusanzeigen beziehen sich wahrend des
Betriebs primar auf die LIN-Schnittstelle und zeigen folgendes an:

Status (griin)

Tritt eine LIN-Frame-Timeout-Situation z. B. infolge des Fehlers
~Slave not responding error” auf, wird die LED in den entgegen-
gesetzten Zustand (ein/aus) umgeschaltet.

Transmission/Error (zweifarbig)
Fir die Dauer der Ubertragung eines LIN-Frames leuchtet diese LED
grun.

Tritt ein Fehler wahrend der Ubertragung auf (Priifsummenfehler /
gesendetes Datenbyte entspricht nicht dem empfangenen bei LIN
Request Frames) leuchtet die LED kurz rot auf.

Weitere Mdglichkeiten fiir das rote Aufleuchten der LED sind:

CAN-Bus-Fehler (nur PCAN-LIN-Module mit Low-Speed-CAN-
Transceiver)

Der Empfangs- oder Sende-Fehlerzahler hat ein gewisses Limit
uberschritten

13
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5 Konfigurationsbeispiele

Das Kapitel behandelt Konfigurationsbeispiele fir grundlegende
Anwendungsfalle.

LIN-Modus Anwendungsfall Siehe
Master Gateway LIN - CAN 5.1 Seite 16
Master mit Schedule-Table 5.2 Seite 18
Gateway LIN - RS-232 5.3 Seite 20
Slave Gateway LIN - CAN (LIN-Monitor) 5.4 Seite 21
LIN-Slave 5.5 Seite 23
Kein LIN Gateway CAN - RS-232 5.6 Seite 25

Eine Konfiguration wird mit dem mitgelieferten Windows-Pro-
gramm PCAN-LIN Configuration Tool (Version 3) erstellt und lGber
die RS-232-Schnittstelle an das PCAN-LIN-Modul gesendet.

®» So legen Sie ein neues Profil an:

1. Wahlen Sie im Configuration Tool die Registerkarte Profiles
Management aus.

[P PCAN-LINCT ‘ =HAnl X

File Connection Module Tools View Help

b= —7;\5};%@, R oow

Data Present in Module | Messages and Schediel

ent | Bdvanced Configuation

Creation Time: Last Modification Time:
Creation Date: Last Modification Date:

@ |
& s || @ sevess 2 Clear o sed

Connected fa COM2 at 38400 bit/s

14
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Betatigen Sie die Schaltflache New im unteren Fensterbe-
reich.

Die Parameter der PCAN-LIN-Funktionseinheiten sind in der
Liste nun mit Standardwerten versehen.

P PCAN-LNCT . N O | C o)
file Connection Module Tools View Help
~ = @
us FEA 2HG 00w
Dals Present in Maduie | Messages and Schedulr, Profiles Management | Advanced Carfiguration
P
m Tine: Last Modification Tine:
Date Lact Modifcation Date:
{(Genes E diing
4 5232 -
Bit rate - 38400
4l
Activation : Yes
Bit rate : 04001C
Forward Mask : No Forwarding
Filter Mask : O<FFFFFFFF Allow Bit rales:
Fiter Cade : 0x00000000 =| [0 ~]bus
CAN ID Offset : 62000 (11 bits}
Ly AN Enor 10 000 (11 bt S =
- Activation : Yes
Bit rate : 19200
Forward Mask : No Forwarding
Filter Mask : OxFF
Fiter Code : 0x00
- Master Status : Inactive
LIN Bus Termination : Slave
\ n L
] New gt_l)eq SaveAsD‘ (D Cea
Connectedto COM2 al 36400 bi's

Die Konfigurationsbeispiele in den folgenden Handbuchab-
schnitten enthalten Tabellen mit den Parametern fiir das
entsprechende Profil. Wahlen Sie im Configuration Tool
einen Parameter in der Baumansicht links und andern
seinen Wert rechts entsprechend der Angabe in der Tabelle.
Benutzen Sie dazu die Schaltflache Set.

Wenn Sie alle Anderungen vorgenommen haben, kénnen
Sie das Profil in einer Datei speichern (Schaltflache Save as).

®» So senden Sie die Konfiguration an das PCAN-LIN-Modul:

1.

Stellen Sie eine Verbindung zum angeschlossenen PCAN-
LIN-Modul her (Mentlibefehl Connection > Connect).

Betatigen Sie auf der Registerkarte Profiles Management
rechts unten die Schaltflache Send.

15
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3. Bestatigen Sie die Nachfragen. In dem Zusammenhang wird
die Konfiguration permanent im Modul gespeichert und das
Modul zuriickgesetzt, um die neue Konfiguration zu
aktivieren.

5.1 Gateway LIN - CAN

Eigenschaften
LIN-Master
Kontrolle des LIN-Busses per CAN
CAN-Frames initiieren das Senden von LIN-Frames

Senden eines Datenframes auf dem LIN-Bus durch Senden eines
CAN-Datenframes

Anfordern eines Datenframes auf dem LIN-Bus durch Senden
eines CAN-Remoteframes

Profil im Configuration Tool

Schnitt | Parameter Einstellung Bemerkung
stelle

RS-232 | Bitrate

16
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Schnitt  Parameter Einstellung Bemerkung
stelle
CAN Activation Yes
Bit rate Anwendungs-
spezifisch
Forward Mask LIN
LIN & RS-232 RS-232 zu Diagnosezwecken
Filter Mask OxFFFFFFFF Alle CAN-Frames werden
Filter Code 0x00000000 empfangen
CAN ID Offset 0x000 (11 bits) CAN ID = CAN ID Offset + LIN ID
LIN ID = CAN ID - CAN ID Offset
CAN Error ID CAN-ID Zum Senden von Fehler- und

Statusmeldungen. Wird aktiviert
tiber LIN > Forward Mask > CAN

Error.
LIN Activation Yes
Bit rate Anwendungs-
spezifisch
Forward Mask CAN / CAN & RS-232 | RS-232 zu Diagnosezwecken
Filter Mask OxFF Alle LIN-Frames werden
Filter Code 0x00 empfangen
Master Status Inactive Schedule-Table nicht abarbeiten
LIN B.us . Master
Termination
Scheduler Nicht relevant
Entries (siehe Master Status)

Slave ID + Data | Disabled
Configuration

Frame Anwendungs-
Configuration spezifisch
CAN ID for Slave | Disabled
Activation

Fett = notwendige Anderung im Vergleich zur Standardeinstellung

17
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5.2 Master mit Schedule-Table

Eigenschaften
LIN-Master

Schedule-Table wird autonom abgearbeitet

Aktualisieren der LIN-Daten per CAN:

CAN ID = CAN ID Offset + LIN ID + 0x40
(0x40: fester Offset, um LIN-Daten zu aktualisieren)

Optional: Weiterleiten von LIN-Daten nach CAN/RS-232

Optional: Modul sendet selbst zusatzliche Daten, dynamisches
Aktualisieren der Daten per CAN/RS-232

Profil im Configuration Tool

Schnitt | Parameter
stelle

RS-232 | Bitrate
CAN Activation
Bit rate

Forward Mask
Filter Mask
Filter Code
CAN ID Offset

CAN Error ID

Einstellung

Yes

Anwendungs-

spezifisch

No Forwarding

OxFFFFFFFF
0x00000000

0x000 (11 bits)

CAN-ID

18

Bemerkung

Alle CAN-Frames werden
empfangen

CAN ID = CAN ID Offset + LIN ID
+ 0x40

LIN ID = CAN ID - CAN ID Offset
- 0x40

(0x40: fester Offset, um LIN-

Daten zu aktualisieren)

Zum Senden von Fehler- und
Statusmeldungen. Wird aktiviert
tiber LIN > Forward Mask > CAN
Error.
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Schnitt  Parameter

stelle
LIN

Activation
Bit rate

Forward Mask
Filter Mask
Filter Code
Master Status

LIN Bus
Termination
Scheduler
Entries

Slave ID + Data
Configuration

Frame
Configuration

Einstellung

Yes

Anwendungs-
spezifisch

none
OxFF
0x00
Active

Inactive
Master
Anwendungs-
spezifisch

Disabled

Anwendungs-
spezifisch

CAN ID for Slave | Disabled

Activation

System

Bemerkung

Alle LIN-Frames werden
empfangen

Schedule-Table wird automa-
tisch nach Modulstart abgearbei-
tet

Abarbeitung des Schedule-Table
muss manuell gestartet werden

Fett = notwendige Anderung im Vergleich zur Standardeinstellung

19



PCAN-LIN - Benutzerhandbuch =

System

5.3 Gateway LIN - RS-232

Eigenschaften
LIN-Master
Steuerung des LIN-Busses per RS-232

Daten werden per RS-232-Kommando an LIN-Slaves gesendet
oder von diesen angefordert

Profil im Configuration Tool

Schnitt | Parameter Einstellung Bemerkung
stelle
RS-232 | Bit rate Anwendungs-
spezifisch
CAN Activation No
LIN Activation Yes
Bit rate Anwendungs-
spezifisch
Forward Mask RS-232
Filter Mask OxFF Alle LIN-Frames werden
Filter Code 0x00 empfangen
Master Status Inactive Schedule-Table nicht abarbeiten
LIN Bus Master
Termination
Scheduler Nicht relevant
Entries (siehe Master Status)

Slave ID + Data | Disabled
Configuration

Frame Anwendungs-
Configuration spezifisch
CAN ID for Slave | Disabled
Activation

Fett = notwendige Anderung im Vergleich zur Standardeinstellung

20
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5.4 Gateway LIN - CAN (LIN-Monitor)

Eigenschaften

Nur Zuhorer auf dem LIN-Bus

Kein Senden von LIN-Daten

Weiterleiten von LIN-Daten nach CAN/RS-232

Profil im Configuration Tool

Schnitt  Parameter
stelle

RS-232 | Bit rate

CAN Activation
Bit rate

Forward Mask

Filter Mask
Filter Code
CAN ID Offset

CAN Error ID

Einstellung Bemerkung

Anwendungs-
spezifisch

Yes

Anwendungs-
spezifisch

No Forwarding

RS-232 Zu Diagnosezwecken

Nicht relevant

0x000 (11 bits) CAN ID = CAN ID Offset + LIN ID
LIN ID = CAN ID - CAN ID Offset
CAN-ID Zum Senden von Fehler- und

Statusmeldungen. Wird aktiviert
tiber LIN > Forward Mask > CAN
Error.

21
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Schnitt  Parameter

stelle
LIN

Activation
Bit rate

Forward Mask
Filter Mask
Filter Code
Master Status

LIN Bus
Termination

Scheduler
Entries

Slave ID + Data
Configuration

Frame
Configuration

Einstellung

Yes

Anwendungs-
spezifisch

CAN
OxFF
0x00
Inactive

Slave

Disabled

Anwendungs-
spezifisch

CAN ID for Slave | Disabled

Activation

System

Bemerkung

RS-232 auch maoglich

Alle LIN-Frames werden
empfangen

Schedule-Table nicht abarbeiten

Nicht relevant
(siehe Master Status)

Fett = notwendige Anderung im Vergleich zur Standardeinstellung
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Eigenschaften

System

Antworten auf LIN-Header eines fremden Masters

Empfangen von LIN-Frames, Weiterleiten der Frames nach
CAN/RS-232 moglich

Aktualisieren der LIN-Daten per CAN:

CAN ID = CAN ID Offset + LIN ID + 0x40
(0x40: fester Offset, um LIN-Daten zu aktualisieren)

Aktualisieren der LIN-Daten per RS-232

Profil im Configuration Tool

Schnitt | Parameter
stelle
RS-232 | Bit rate

CAN Activation

Bit rate

Forward Mask

Filter Mask

Filter Code
CAN ID Offset

CAN Error ID

Einstellung

Anwendungs-
spezifisch

No
Yes

Anwendungs-
spezifisch

No Forwarding
RS-232
OxFFFFFFFF
0x00000000
0x000 (11 bits)

CAN-ID

23

Bemerkung

Wenn LIN-Daten per CAN
aktualisiert werden sollen

Zu Diagnosezwecken

Alle CAN-Frames werden
empfangen

CAN ID = CAN ID Offset + LIN ID
+ 0x40

LIN ID = CAN ID - CAN ID Offset
- 0x40

(0x40: fester Offset, um LIN-
Daten zu aktualisieren)

Zum Senden von Fehler- und
Statusmeldungen. Wird aktiviert
tber LIN > Forward Mask > CAN
Error.
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Schnitt  Parameter

stelle
LIN

Activation
Bit rate

Forward Mask

Filter Mask
Filter Code
Master Status

LIN Bus
Termination

Scheduler
Entries

Slave ID + Data
Configuration

Frame
Configuration

CAN ID for Slave

Activation

Einstellung

Yes

Anwendungs-
spezifisch

No Forwarding

CAN / CAN & RS-232

/ RS-232
OxFF
0x00
Inactive

Slave

Disabled

Anwendungs-
spezifisch
Disabled
CAN-ID

(kein Bezug zu
CAN ID Offset)

System

Bemerkung

Alternativeinstellungen zu
Beobachtungszwecken

Alle LIN-Frames werden
empfangen

Schedule-Table nicht abarbeiten

Nicht relevant
(siehe Master Status)

Verandert die LIN-Slave-Maske
dynamisch zur Laufzeit (ein/aus,
Reaktion auf LIN-Anfragen)

Fett = notwendige Anderung im Vergleich zur Standardeinstellung
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5.6 Gateway CAN - RS-232

Eigenschaften

Einfaches Gateway, um CAN-Daten zur RS-232-Schnittstelle
weiterzuleiten und umgekehrt

Keine LIN-Funktionalitat

Profil im Configuration Tool

Schnitt  Parameter
stelle

RS-232 | Bit rate

CAN Activation
Bit rate

Forward Mask
Filter Mask
Filter Code
CAN ID Offset

CAN Error ID
LIN Activation

Einstellung Bemerkung

Anwendungs-
spezifisch

Yes

Anwendungs-
spezifisch

RS-232
OxFFFFFFFF Alle CAN-Frames werden
0x00000000 empfangen

0x000 (11 bits) CAN ID = CAN ID Offset + LIN ID
LIN ID = CAN ID - CAN ID Offset

0x000 (11 bits)
No

Fett = notwendige Anderung im Vergleich zur Standardeinstellung
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6 Firmware-uUpdate

Fir ein Firmware-Update bendtigen Sie eine Hex-Datei mit der aktu-
ellen Firmware, die Sie auf Anfrage bei uns erhalten (Kontaktdaten:
siehe Seite 2).

®» So flihren Sie ein Firmware-Update durch:
1. Starten Sie das PCAN-LIN Configuration Tool.

2. Stellen Sig, falls noch nicht geschehen, eine Verbindung
zum angeschlossenen PCAN-LIN-Modul her (Mentibefehl
Connection > Connect).

3. Wahlen Sie den Meniibefehl Module > Programming mode
und bestéatigen Sie die Nachfrage.

Die beiden LEDs auf dem PCAN-LIN-Modul leuchten grn.

4. Starten Sie Flash Magic liber den Menlipunkt Tools > Flash
Magic.

5. Je nach Seriennummer des verwendeten PCAN-LIN-Moduls
miussen in Flash Magic angepasste Voreinstellungen fir den
Programmiervorgang ausgewahlt sein. Wahlen Sie dazu in
Flash Magic den Mentibefehl File > Open Settings und dann
eine der beiden Einstellungsdateien, die im Programmver-
zeichnis' des PCAN-LIN Configuration Tool enthalten sind:

Ser.-Nr. PCAN-LIN | Mikrocontroller Einstellungsdatei
bis 999 XA-G49 PCAN-LIN XA.fms
ab 1000 LPC2194/LPC2119 |PCAN-LIN_LPC.fms

' Beispiel fir das Programmuverzeichnis:
C:\Program Files (x86)\PCAN-LIN CT

26
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Falls die RS-232-Verbindung zum PCAN-LIN-Modul nicht
tiber COM1 des Computers stattfindet, wahlen Sie im
Bereich Step 1 einen anderen COM-Port aus.

70 Flash Magic - NON PRODUCTICN USE ONL‘QIQQ

File ISP Options Tools Help

DHARSVES @ H QL

p 1 - Communications

Select Device... | LPC2134

( COMPore COM 1 - (]
Baud Riate: | 57600 -

Interlace: [None (5P | [Erase block 5 ((00A000-0.00BFFF ~

[T Erase all Flash+Code Rd Prot

(T}atm [MHz): |14 Erase blocks used by Hex File

Modified: Unknown mare info

Werify after pragrameming
[T Fill unused Flash
Gen block checksums
Execute

Your Traning o Consulting Partner: Embedded Systems Academy

W, evacademy.com

[
Wahlen Sie im Bereich Step 3 die Hex-Datei mit der neuen
Firmware aus, indem Sie die Schaltflache Browse betatigen.
Betéatigen Sie die Schaltflache Start.

Der Ablauf des Programmiervorgangs wird in der Statuszei-
le angezeigt. Dabei werden die Schritte Loschen (Erasing),
Programmierung (Programming) und Uberpriifung (Verify-
ing) durchlaufen.
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##® Flash Magic - NON PRODUCTION USE ONLY - Using 57600 ba...

File ISP Options Tools Help

GEdRBEvR> v

Stey

[Select Device... | |LPC2134 |

CO Port: |COM 1 -

Baud Rate: | 57500 h

Erase block & [0=004000-0<00BFFF] 2

Interface: | Mane (I5P) ~
Erase all Flash+Code Rd Prat
Osaillator MHz): Erase blocks used by Hex File

Hex File: |E:\Ablage\F\ash MagichPLAN-LINZ hex ‘ Browse,
Modified: Mittwach, Mawember 17, 2010, 12:37:04 mare info

Step 4 - Options
Fill unused Flash
Gien block checksums
Execute

“Wigit the “Flash Magic” home page for info on the latest revision

vy ezacadeny. com/software/flashmagic >
[|Frogramming device (0x00007800)

9. Wenn der Update-Vorgang erfolgreich beendet worden ist
(Meldung ,Finished”), schlieRen Sie das Programm Flash
Magic und starten Sie das PCAN-LIN-Modul neu, indem Sie
die Versorgungsspannung kurzzeitig unterbrechen.
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7 Technische Daten

Versorgung

Versorgungsspannung

Stromaufnahme

RS-232

Ubertragungsraten
Galvanische Trennung
LIN

Standard

Transceiver

Ubertragungsraten

Terminierung

CAN
Standard

Controller
Transceiver

Ubertragungsraten

Terminierung

R2% 8 bis 18 V DC
R3?% 9 bis 30 V DC

PCAN-LIN HS-CAN: max. 130 mA
PCAN-LIN LS-CAN: max. 130 mA
PCAN-LIN HS-CAN opto: max. 140 mA

R22: max. 38.400 bit/s
R32: max. 115.200 bit/s

zwischen RS-232 und LIN/CAN, max. 1 kV
(nur PCAN-LIN HS-CAN opto)

ISO 17987, LIN 1.x und LIN 2.x (inkl. 2.2A)

R22: TLE6259
R3% MAX13020

max. 20.000 bit/s
1 kQ, schaltbar per Konfiguration

PCAN-LIN HS-CAN (opto) | PCAN-LIN LS-CAN
1ISO 11898-2 1ISO 11898-3
CAN 2.0A/B (Standard/Extended format)

R2% SJA1000
R3% im Mikrocontroller integriert

R22: PCA82C251 R22 TJA1054
R3% MAX3057 R3% TJA1055

max. 1 Mbit/s max. 125 kbit/s

nicht vorhanden 5,66 kQ (Standard) / 560 Q

2 R2 = Module mit Ser.-Nr. bis 999, R3 = Module mit Ser.-Nr. ab 1000
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Gewicht

Umgebung
Betriebstemperatur

Temperatur fir Lagerung
und Transport

Relative Luftfeuchte
Schutzart (DIN EN 60529)

Konformitat
RoHS

EMV

System

91 x42 x 20 mm (L x B x H)
Siehe auch Maf3zeichnung im Anhang B auf Seite 32

PCAN-LIN HS-CAN: 47 g
PCAN-LIN LS-CAN: 48 g
PCAN-LIN HS-CAN opto: 50g

-40 bis +85 °C
-40 bis +100 °C

15 bis 90 %, nicht kondensierend
IP20

EU-Richtlinie 2011/65/EU (RoHS 2) + 2015/863/EU
(Uberarbeitete Liste beschrankter Stoffe)
DIN EN IEC 63000:2019-05

Richtlinie 2014/30/EU
DIN EN 55032:2022-08
DIN EN 55035:2018-04
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Anhang A CE-Zertifikat

PEAK

System

DIN EN IEC 63000:2019-05

the restriction of hazardous substances (IEC 63000:2016)

EU Directive 2014/30/EU (Electromagnetic Compatibility)
DIN EN 55032:2022-08

Electromagnetic compatibility of multimedia equipment - Emission requirements
(CISPR 32:2015 + COR1:2016 + A1:2019)

DIN EN 55035:2018-04
Electromagnetic compatibility of multimedia equipment - Immunity requirements
(CISPR 35:2016, modified)

Darmstadt, 10 August 2022

Vo diid,

Uwe Wilhelm, Managing Director

n
EU Declaration of Conformity JPEAK
System
This declaration applies to the following product:
Product name: ~ PCAN-LIN
Item number(s): IPEH-002025, IPEH-002028, IPEH-002029
Manufacturer: PEAK-System Technik GmbH
Otto-Rohm-Strale 69
64293 Darmstadt
Germany
c We declare under our sole responsibility that the mentioned product is in conformity with
the following directives and the affiliated harmonized standards:

EU Directive 2011/65/EU (RoHS 2) +2015/863/EU (amended list of restricted substances)

Technical documentation for the assessment of electrical and electronic products with respect to
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Anhang B MaRzeichnung

42 mm

L ww 0z —

ww //
ww 29
ww |

Die Abbildungen entsprechen nicht der tatséachlichen Gré3e des Produkts.
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Hardware/Software

Dieser Abschnitt behandelt die wichtigsten Anderungen der Hard-
ware und der Software in Bezug zu den Vorgangerversionen.

c.1

Eigenschaft
Versorgungsspannung
Max. Ubertragungsrate
RS-232

Mikrocontroller
(relevant fur Firmware-
Update)

Modus LIN-Slave/-Master
(im Configuration Tool
,LIN Bus Termination”)

C.2 PCAN-LIN

Eigenschaft

Eintrage auf der Register-
karte Profiles Manage-
ment im Zweig LIN

PCAN-LIN-Modul

Module bis Ser.-Nr. 999
8 bis 18 V DC
38.400 bit/s

XA-G49

LIN-Terminierung wird ge-
schaltet; beim Senden ei-
nes LIN-Headers wird auto-
matisch der Master-Modus
verwendet, unabhéangig
von der Einstellung

Module ab Ser.-Nr. 1000
9 bis 30 VDC
115.200 bit/s

LPC2194/LPC2119

LIN-Terminierung wird ge-
schaltet; Master-Modus
wird explizit ein- oder
ausgeschaltet

Configuration Tool

Version 1
Number of Retries
Bit Recognition Status

Slave Mask

Slave ID + Data Configura-
tion: nur fiir eine ID

33

Version 3
Entfallt

Einstellungsmaoglichkeit
nicht mehr vorhanden; ist
immer aktiv

Integriert in Tabelle unter
Frame Configuration

Eintrage fir jede ID mog-
lich unter Frame
Configuration
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Anhang D Ubersicht fir
Schnelleinsteiger

Anschlisse

D-Sub-Stecker fiir LIN, CAN und Spannungsversorgung
V BAT (bis Ser.-Nr. 999): 8 bis 18 V DC

;
GND (Masse) —180 [ VAT V BAT (ab Ser.-Nr. 1000): 9 bis 30 V DC
CAN H —lO O“1+——= CAN_L
- g OSf— GND (Masse)
— 18, ©,
9 O—1—LIN Data
.

D-Sub-Buchse fiir RS-232

— GND (Masse)

©

3

—> RxD
—— TxD

o [N oo ]
.

) )
[ o foo |

Inbetriebnahme

Beim Anlegen einer Versorgungsspannung wird die Betriebsbereit-
schaft des PCAN-LIN-Moduls durch ein einmaliges, kurzes Aufleuch-
ten der beiden LEDs signalisiert (Status-LED: griin, Transmission-
/Error-LED: griin und rot).

Konfigurationssoftware (windows)

Laden Sie das PCAN-LIN-Package von der folgenden Webseite
herunter:

www.peak-system.com/quick/DL-Packages-D

Entpacken Sie den Inhalt und starten Sie die Datei
PCAN-LIN CT Installer.exe.
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