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1 Einleitung
Das PCAN-MicroMod FD ist eine kleine Steckplatine mit CAN- und CAN-FD-Anbindung
einerseits und diversen physikalischen Ein- und Ausgängen andererseits. Die logische
Verknüpfung beider Seiten erfolgt anhand des Mikrocontrollers NXP LPC54618. Elek-
tronik-Entwickler könnenmit dem MicroMod FD auf einfache Weise eine I/O-Funk-
tionalität mit CAN-Anbindung in ihr Projekt einbinden.

Konfiguriert wird das PCAN-MicroMod FD anhand der mitgelieferten Windows-Soft-
ware. Neben einfachem I/O-Mapping auf CAN-IDs stehen auch Funktionsblöcke zur
Verarbeitung der Daten bereit. Die auf dem Computer erstellte Konfiguration wird
per CAN-Bus auf das MicroMod FD übertragen, welches anschließend als selbst-
ständiger CAN-Knoten läuft. An einem CAN-Bus könnenmehrere Module unabhängig
voneinander konfiguriert werden.

Für das PCAN-MicroMod FD sind betriebsbereite Grundplatinen im Aluminiumgehäuse
und ein Evaluation-Board für die Entwicklung eigener Anwendungen erhältlich.

Dieses Dokument beschreibt die Hardware und die Funktionen der Steckplatine
PCAN-MicroMod FD. Für Grundplatinen von PEAK-System (z. B. Analog 1) und für das
Evaluation-Board sind gesonderte Dokumente vorhanden.

1.1 Eigenschaftenübersicht
Steckplatine mit 2 Doppelstiftleisten à 50 Pins, Rastermaß 50 mil (1,27 mm)

Mikrocontroller NXP LPC54618 mit Arm®-Cortex®-M4-Core

1 Einleitung PCAN-MicroMod FD
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High-Speed-CAN-Kanal (ISO 11898-2)

Erfüllt die CAN-Spezifikationen 2.0 A/B und FD

CAN-FD-Übertragungsraten für das Datenfeld (max. 64 Bytes) von 20 kbit/s bis
zu 10 Mbit/s

CAN-Übertragungsraten von 20 kbit/s bis 1 Mbit/s

Microchip CAN-Transceiver MCP2558FD

8 analoge Eingänge

Messbereich unipolar 0 bis 3 V

Auflösung 12 Bit, Abtastrate 1 kHz

8 digitale Eingänge

8 digitale Ausgänge

2 Frequenzausgänge

Gezielte Konfiguration von bis zu 16 Geräten in einem CAN-Netzwerk anhand der
Modul-ID

Versorgungsspannung 3,3 V

Maße 33 x 36 mm

Erweiterter Betriebstemperaturbereich von -40 bis 85 °C

1.2 Voraussetzungen für den Betrieb
Platine mit Buchsenleisten oder Lochraster für die Aufnahme des PCAN-MicroMod
FD (Evaluation Board, Grundplatine von PEAK-System oder Eigenentwicklung),
siehe auch Anhang B Maßzeichnungen auf Seite 24.

Mögliche Buchsenleiste (2 Stück) als Gegenstück zum PCAN-MicroMod FD: Amtek
5PS3MSA44-225GONPNRU-00

Für die Konfigurationserstellung und -übertragung:
Computer mit Windows 10, 8.1 (32/64-Bit) und ein PC-CAN-Interface von PEAK-
System
(Empfehlung: PC-CAN-Interface mit CAN-FD-Fähigkeit, z. B. PCAN-USB FD)

1 Einleitung PCAN-MicroMod FD
Benutzerhandbuch 1.1.1 © 2020 PEAK-System Technik GmbH

6



1.3 Lieferumfang
Steckplatine PCAN-MicroMod FD

Konfigurationssoftware für Windows

Handbuch im PDF-Format

Optional: Pin-Adapter für Rastermaß 100 mil

1 Einleitung PCAN-MicroMod FD
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2 Elektrische Anbindung
Dieses Kapitel behandelt die Signalbelegung der Pins am PCAN-MicroMod FD und
dessen mögliche Beschaltung.

2.1 Anschlüsse
Das PCAN-MicroMod FD besitzt zwei doppelte Stiftleisten (A, B) mit jeweils 50 Pins
(erste Spalte der folgenden Tabellen). Somit kann das MicroMod FD auf Platinen
aufgesteckt werden, die passende Buchsenleisten haben (50-mil-/1,27-mm-Raster,
siehe auch Anhang B Maßzeichnungen auf Seite 24).

Mögliche Buchsenleiste (2 Stück) als Gegenstück zum PCAN-MicroMod FD: Amtek
5PS3MSA44-225GONPNRU-00

Auf Anfrage liefert PEAK-System auch einen Adapter für Platinen mit 100-mil-/2,54-
mm-Raster. Siehe auch Anhang C CPU-Adapter für Rastermaß 2,54 mm auf Seite 25.

Das MicroMod FD ist für die bessere Orientierung beim Aufstecken mit einer weißen
Markierung an der oberen linken Ecke (Pin A1) versehen.

Achtung! Durch elektrostatische Entladung (ESD) können
Komponenten auf der Platine beschädigt oder zerstört
werden. Treffen Sie beim Hantieren mit der Platine Vorkeh-
rungen zur Vermeidung von ESD.

2 Elektrische Anbindung PCAN-MicroMod FD
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Pin-Anordnung der zwei Doppel-Stiftleisten,
Sichtrichtung von oben durch die Platine (Ausrichtung beim Stecken)

Pin MMFD Bezeichnung Funktion
A1 GND Masse

A3 LED-A_red

Open-Drain-Ausgänge für externe Status-LEDs
A5 LED-A_green

A7 LED-B_red

A9 LED-B_green

A11 FC1_I2C-SDA
I²C 1: Erkennung des Grundplatinentyps über externes EEPROM

A13 FC1_I2C-SCL

A15 Reserviert

A17 Reserviert

A19 Ext-CAN-Sel#
Alternativer, externer CAN-Transceiver wird bei Masseverbindung
verwendet

A21 Reserviert

A23 Reserviert

A25 Reserviert

A27 Dout-0

Digitale Ausgänge 0 bis 7 zum Schalten externer Ausgangstreiber, Pegel
3,3 V
Statischer Zustand: 0, 1
PWM bei 1 – 10.000 Hz (gemeinsame Frequenz für alle Ausgänge)

A29 Dout-1

A31 Dout-2

A33 Dout-3

A35 Dout-4

A37 Dout-5

A39 Dout-6

A41 Dout-7

A43 CAN-H High-Speed-CAN ISO 11898-2: differenzielles Signal High

2 Elektrische Anbindung PCAN-MicroMod FD
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Pin MMFD Bezeichnung Funktion
A45 CAN-L High-Speed-CAN ISO 11898-2: differenzielles Signal Low

A47 Reset-in# Modul-Reset, Low-aktiv, interner Pull-up 10 kΩ auf 3,3 V

A49 GND Masse

Pin MMFD Bezeichnung Funktion
A2 GND Masse

A4 Reserviert

A6 Reserviert

A8 Reserviert

A10 Reserviert

A12 Reserviert

A14 Reserviert

A16 Reserviert

A18 Reserviert

A20 Reserviert

A22 Reserviert

A24 Reserviert

A26 Reserviert

A28 Reserviert

A30 Reserviert

A32 Boot-CAN#
CAN-Bootloader wird gestartet bei Masseverbindung während des
Einschaltens
(CAN-Pins: A43, A45)

A34 Reserviert

A36 Reserviert

A38 Reserviert

A40 Reserviert

A42 Ext-CAN_M1

Verbindung zu alternativem, externem CAN-Transceiver (wird mit Pin
A19 aktiviert)

A44 Ext-CAN_M0

A46 Ext-CAN_TxD

A48 Ext-CAN_RxD

A50 GND Masse

2 Elektrische Anbindung PCAN-MicroMod FD
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Pin MMFD Bezeichnung Funktion
B1 GND Masse

B3 FC0_V24_TxD

Serielle RS-232-Schnittstelle für Firmware-Updates
B5 FC0_V24_RxD

B7 FC0_V24_RTS

B9 FC0_V24_CTS

B11 Reserviert

B13 Reserviert

B15 ID_Bit-0#
Modul-ID (4 Bits → Werte 0 – 15):
- Pin offen (interner Pull-Up): 0
- Pin auf Masse: 1

B17 ID_Bit-1#

B19 ID_Bit-2#

B21 ID_Bit-3#

B23 Vbus

Verbindung zu einem USB-Host (PC) für Firmware-UpdateB25 USB1_P

B27 USB1_N

B29 Reserviert

B31 Din-0

Digitale Eingänge 0 bis 7, Pegel 3,3 V
Eingänge 0 bis 5: Messung der Frequenz oder des Tastverhältnisses
möglich

B33 Din-1

B35 Din-2

B37 Din-3

B39 Din-4

B41 Din-5

B43 Din-6

B45 Din-7

B47 3V3in Versorgungsspannungseingang 3,3 V DC, 100 mA (verbunden mit B48)

B49 GND Masse

Pin MMFD Bezeichnung Funktion
B2 GND Masse

B4 Boot-Serial#
Bootloader wird gestartet bei Masseverbindung während des Einschal-
tens
(RS-232-Pins: B3, B5, B7, B9)

B6 Boot-USB#
USB-Bootloader wird gestartet bei Masseverbindung während des
Einschaltens
(USB-Pins: B23, B25, B27)

2 Elektrische Anbindung PCAN-MicroMod FD
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Pin MMFD Bezeichnung Funktion
B8 Fout-0

Frequenzausgänge 0 und 1, Pegel 3,3 V
B10 Fout-1

B12 Reserviert

B14 Reserviert

B16 Reserviert

B18 Reserviert

B20 Reserviert

B22 Reserviert

B24 Reserviert

B26 Reserviert

B28 Ain-0

Analoge Eingänge 0 bis 7, Auflösung 12 Bit

B30 Ain-1

B32 Ain-2

B34 Ain-3

B36 Ain-4

B38 Ain-5

B40 Ain-6

B42 Ain-7

B44 Vref-out
Referenzspannung 3,0 V, kann als interne Referenz mit Pin B46
verbunden werden

B46 Vref-in Referenzspannungseingang für 12-Bit-ADC, Pin B44 als Quelle empfohlen

B48 3V3in Versorgungsspannungseingang 3,3 V DC, 100mA (verbunden mit B47)

B50 GND Masse

2.2 Beschaltung
Für die grundlegende Inbetriebnahme des PCAN-MicroMod FD bedarf es einer mini-
malen Beschaltungmit den folgenden Komponenten:

Spannungsversorgung 3,3 V DC

CAN-Anschluss (CAN-High, CAN-Low)

Pull-Down für Modul-ID-Eingänge

2 Elektrische Anbindung PCAN-MicroMod FD
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Rückkopplung der Analogreferenzspannung

Taster auf Masse für CAN-Flash-Modus (mit Pull-up-Widerstand)

Reset-Taster auf Masse

Die minimale Beschaltung ist im Schaltplan dargestellt, der sich im Anhang DMini-
male Beschaltung auf Seite 32 befindet.

Ein ausführliches Beschaltungsbeispiel ergibt sich aus dem Schaltplan für das
gesondert erhältliche Evaluation-Board. Der Schaltplan befindet sich im dazu-
gehörigen Benutzerhandbuch PCAN-MicroMod FD Evaluation Board.

Tipp: Beachten Sie bei der Beschaltung des PCAN-MicroMod
FD auch den Schutz vor Überspannung und vor Verpolung an
Eingängen.

2 Elektrische Anbindung PCAN-MicroMod FD
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3 Betrieb

3.1 Status-LEDs

Positionen der Status-LEDs auf dem PCAN-MicroMod FD

LED A (oben links) Status Beschreibung
Ohne Funktion Reserviert

LED B (oben rechts) Status Beschreibung
Grün blinkend (1 Hz) Normaler Betrieb

Grün flackernd
Empfang Konfi-
guration

Grün und Rot im
Wechsel blinkend

Keine gültige Konfi-
guration

Orange schnell blinkend
(4 Hz)

CAN-Bootloader
Bereit für die Übertragung. Neue Firmware kann mit
dem Windows-Programm PEAK-Flash per CAN-Bus auf
das PCAN-MicroMod FD übertragen werden.

Rot leuchtend Firmware-Fehler Das PCAN-MicroMod FD hat keine gültige Firmware.

Power-LED (unten) Status Beschreibung

Grün leuchtend Versorgung
Die Versorgungsspannung von 3,3 V liegt am PCAN-
MicroMod FD an.

3 Betrieb PCAN-MicroMod FD
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3.2 Reservierte CAN-ID 7E7h
Für das Konfigurieren des PCAN-MicroMod FD wird die 11-Bit-CAN-ID 7E7h
verwendet. Das Programm PCAN-MicroMod FD Configuration tauscht über den CAN-
Bus entsprechend Daten mit dem Modul aus. Achten Sie darauf, dass Sie bei der
Planung Ihres CAN-Netzwerkes die CAN-ID 7E7h nicht anderweitig verwenden.

3.3 Übersicht der Dienste
Das PCAN-MicroMod FD stellt diverse Funktionen, Dienste genannt, zur Verfügung.
Die Verfügbarkeit von Diensten hängt von der verwendeten Grundplatine ab.

Dienst Anmerkung

Symbols
(CAN-Nachrichten)

Definition der vom PCAN-MicroMod FD verwendeten CAN-Nachrichten
mit Symbolnamen (CAN-ID) und Variablen, die sich aus Signalen inner-
halb der Datenbits ergeben. Signale können Anfangswerte und Timeout-
Zeiten (z. B. bei CAN-Problemen) enthalten.

Digital Inputs
(Digitale Eingänge)

Zugeordnete CAN-Nachrichten können auch ereignisgesteuert gesendet
werden. Dazu wird als Trigger die Art der Signaländerung (positive
Flanke, negative Flanke oder beide Flanken) eingestellt.

Digital Outputs
(Digitale Ausgänge)

Ein Signal beeinflusst entweder den Zustand eines digitalen Ausgangs
oder das Tastverhältnis bei einer voreingestellten Frequenz.

Analog Inputs
(Analoge Eingänge)

Ein A/D-Wert kann skaliert und verschoben werden (Scale, Offset).
Weiterhin ist die Aktivierung eines Software-Tiefpasses möglich.

Analog Outputs
(Analoge Ausgänge)

Dieser Dienst ist nur bei entsprechender Beschaltung des PCAN-
MicroMod FD mit einem D/A-Wandler vorhanden (z. B. bei der Grund-
platine Analog 1). Ein D/A-Wert kann skaliert und verschoben werden
(Scale, Offset).

Frequency Outputs
(Frequenzausgänge)

Die Frequenz und das Tastverhältnis werden unabhängig voneinander
mit jeweils einem Signal gesteuert.

Digital Functions
(Digitale Funktionen)

Die digitalen Eingänge können logisch miteinander verknüpft werden.
Das Ergebnis kann an ein Signal, an einen digitalen Ausgang oder intern
als Rückkopplung an einen Eingang weitergegeben werden.

3 Betrieb PCAN-MicroMod FD
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Dienst Anmerkung

Statistics
(Statistische Daten)

Vom PCAN-MicroMod FD erzeugte Statistikdaten über die Verarbeitung
und Umgebung (z. B. Auslastung, Modultemperatur) können an Signale
übergeben werden.

Curve Definitions/Curves
(Kennlinien)

Analoge Eingangsdaten können mit Hilfe von Kennlinien umgerechnet
werden.

Rotary Encoders
(Drehgeber)

Der Dienst kann die Signale manueller Drehgeber (Standardquadratur
mit 2 Bit, max. 500 Impulse/Sek.) an digitalen Eingängen auswerten.

Functions
(Funktionen)

Eine Sammlung von Funktionen, die einen Signalwert umrechnen und
das Ergebnis auf ein anderes Signal legen. Auszug aus der Sammlung:
Mult, Mod, And, Hysteresis, Limit, RS Flip Flop, Switch Delay, Greater
Than.

Mehr Details über die Funktionsweise und die Anwendung der Dienste erfahren Sie in
der Hilfe zum Konfigurationsprogramm PCAN-MicroMod FD Configuration.

3 Betrieb PCAN-MicroMod FD
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4 Konfigurationsprogramm
Mit demmitgelieferten Konfigurationsprogramm PCAN-MicroMod FD Configuration
für Windows können Sie Konfigurationen erstellen, editieren und dann per CAN auf
ein oder mehrere PCAN-MicroMod FD übertragen.

4.1 Voraussetzungen für die
Konfigurationsübertragung

Windows 10, 8.1 (32/64-Bit)

PC-CAN-Interface von PEAK-System, z. B. PCAN-USB FD

CAN-Bus-Verbindung zwischen PCAN-MicroMod FD und dem CAN-Interface am PC

Sie können an einem Computer ohne PCAN-Umgebung eine Konfiguration mit dem
Programm erstellen und editieren und diese später mit einem anderen Computer mit
PC-CAN-Interface an das PCAN-MicroMod FD übertragen.

4.2 Konfigurationsprogramm installieren
Das Installationsprogramm für PCAN-MicroMod FD Configuration befindet sich auf
der mitgelieferten Produkt-DVD.

Schritte der Softwareinstallation:

1. Die Produkt-DVD in das Computerlaufwerk einlegen und das Navi-
gationsprogramm entweder auf Nachfrage oder manuell (Intro.exe)
ausführen.

2. Auf Deutsch > Tools klicken.

4 Konfigurationsprogramm PCAN-MicroMod FD
Benutzerhandbuch 1.1.1 © 2020 PEAK-System Technik GmbH

17



3. In der Liste im Eintrag PCAN-MicroMod FD Configuration auf Installieren klicken.

4. Den Anweisungen des Installationsprogramms folgen.

Weitere Information zur Anwendung des Programms PCAN-MicroMod FD Confi-
guration erhalten sie in der mitgelieferten Hilfe, die Sie über das Programm aufrufen
können (zum Beispiel mit der Taste |F1|).

4 Konfigurationsprogramm PCAN-MicroMod FD
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5 Firmware-Update
Für das Update der Firmware auf dem PCAN-MicroMod FD stehen verschiedene
Wege zur Verfügung.

Weg Pins für Übertragung Pin für Flash-Modus* Dateityp Notwendige Zusätze

RS-232 B3: TxD, B5: RxD B4 Hex
Flash-Programm Flash Magic
für Windows

CAN A43: CAN-H, A45: CAN-L
A32 (LED A blinkt
schnell orange)

Binär

PC-CAN-Interface von PEAK-
System
PEAK-Flash für Windows (frei
verfügbar)

USB
B23: Vbus, B25: USB1_P,
B27: USB1_N

B6 Binär
Keine (Massenspeichergerät im
Betriebssystem)

* Muss während des Einschaltens auf Masse gelegt sein.

Tipp: Wir empfehlen für ein Firmware-Update die Verwendung
des Evaluation-Boards für das PCAN-MicroMod FD (IPEH-
003081 oder Kit IPEH-003082). Dieses vereinfacht zum einen
das Anschließen der Verkabelung und zum anderen das Setzen
des Flash-Modus.

5 Firmware-Update PCAN-MicroMod FD
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6 Technische Daten
Versorgung

Versorgungsspannung 3,3 V DC

Stromaufnahme 180 mA max.

Anschlüsse

Stiftleisten 2 Doppelleisten à 50 Pins

Raster 50 mil (1,27 mm)

Siehe auch Anhang B Maßzeichnungen auf Seite 24

Steuerung und Kommunikation

Mikrocontroller NXP LPC54618, Arm®-Cortex®-M4-Core

Standard-Firmware Konfiguration über reservierte CAN-ID 7E7h

CAN

Kanäle 1

Spezifikation ISO 11898-2, CAN 2.0 A/B und CAN FD

Transceiver Microchip MCP2558FD

Nominalbitraten 20 kbit/s – 1 Mbit/s

CAN-FD-Datenbitraten 20 kbit/s – 10 Mbit/s

Galvanische Trennung Nicht vorhanden

Terminierung Nicht vorhanden

6 Technische Daten PCAN-MicroMod FD
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Digitale Eingänge

Anzahl 8

Abtastfunktionen

Statischer Zustand: 0, 1
Frequenz: 0 – 20 kHz (nur Eingänge 0 … 5)
Tastverhältnis: 0,0 – 100,0 % (nur Eingänge 0 … 5)

Manueller Drehgeber (belegt jeweils 2 digitale Eingänge): Stan-
dardquadratur mit 2 Bit, max. 500 Impulse/Sek.

Pegel 3,3 V nominal

Analoge Eingänge

Anzahl 8

Spannungsbereich 0 – 3 V unipolar

Auflösung 12 Bits

Abtastrate 1 kHz

Digitale Ausgänge

Anzahl 8

Funktionen
Statischer Zustand: 0, 1
PWM bei 1 – 10.000 Hz (gemeinsame Frequenz für alle Ausgänge)

Frequenz-/PWM-Ausgänge

Anzahl 2

Frequenz 20 kHz max.

Temperatursensor

Bauart integriert

Messbereich –55 – +125 °C

Zugriff in Konfiguration Dienst „Statistics“

Zusätzliche Datenkanäle

USB Für Firmware-Update, nur über gesondert verfügbares Evaluation Board

RS-232
Für Firmware-Update, nur über gesondert verfügbares Evaluation Board
und mit gesonderter Flash-Software

6 Technische Daten PCAN-MicroMod FD
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Maße

Größe Platine 33 x 36 mm

Höhe inkl. Pins 13 mm

Siehe auch Anhang B Maßzeichnungen auf Seite 24

Gewicht 9 g

Umgebung

Betriebstemperatur −40 – +85 °C

Temperatur für Lagerung
und Transport

−40 – +100 °C

Relative Luftfeuchte 15 – 90 %, nicht kondensierend

Konformität

RoHS
EU-Richtlinie 2011/65/EU (RoHS 2)
EU-Richtlinie 2015/863/EU (überarbeitete Liste beschränkter Stoffe)
DIN EN IEC 63000:2019-05;VDE 0042-12:2019-05

EMV
EU-Richtlinie 2014/30/EU
DIN EN 61326-1:2013-07;VDE 0843-20-1:2013-07

6 Technische Daten PCAN-MicroMod FD
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Anhang A CE-Zertifikat

Anhang A CE-Zertifikat PCAN-MicroMod FD
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Anhang B Maßzeichnungen

Der Maßstab der Zeichnungen ist abweichend von einer 1-zu-1-Darstellung.

Rastermaß Anschluss-Pins: 50 mil ≙ 1,27 mm

Untere Abbildung: Beispiel für Steckpositionierung auf einer Grundplatine. Mögliche Buchsenleiste
(2 Stück) als Gegenstück zum PCAN-MicroMod FD: Amtek 5PS3MSA44-225GONPNRU-00

Anhang B Maßzeichnungen PCAN-MicroMod FD
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Anhang C CPU-Adapter für
Rastermaß 2,54 mm

C.1 Beschreibung CPU-Adapter
Die Stiftleisten des PCAN-MicroMod FD haben das Rastermaß 50 mil/1,27 mm. Auf
Anfrage liefert PEAK-System einen Adapter für Platinen mit 100-mil-/2,54-mm-
Raster.

Der CPU-Adapter besteht aus einer Platine mit zwei Buchsenleisten zur Aufnahme
des PCAN-MicroMod FD und vier Stiftleisten mit 100-mil-/2,54-mm-Raster. Letztere
werden lose mitgeliefert und können bei Bedarf in die Platine gesteckt und verlötet
werden.

Anhang C CPU-Adapter für Rastermaß 2,54 mm PCAN-MicroMod FD
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C.2 Pin-Belegung CPU-Adapter

Schematische Ansicht des Adapters von oben (zwei Buchsenleisten zur Aufnahme des
PCAN-MicroMod FD)

Schematische Ansicht des Adapters von unten (4 Stiftleisten à 26 Pins, Rastermaß 100 mil/2,54 mm)

Pin MMFD
Pin
Adapter

Bezeichnung Funktion

A1 a1 GND Masse

A3 a2 LED-A_red

Open-Drain-Ausgänge für externe Status-LEDs
A5 a3 LED-A_green

A7 a4 LED-B_red

A9 a5 LED-B_green

A11 a6 FC1_I2C-SDA I²C 1: Erkennung des Grundplatinentyps über externes
EEPROMA13 a7 FC1_I2C-SCL

A15 a8 Reserviert

Anhang C CPU-Adapter für Rastermaß 2,54 mm PCAN-MicroMod FD
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Pin MMFD
Pin
Adapter

Bezeichnung Funktion

A17 a9 Reserviert

A19 a10 Ext-CAN-Sel#
Alternativer, externer CAN-Transceiver wird bei Masse-
verbindung verwendet

A21 a11 Reserviert

A23 a12 Reserviert

A25 a13 Reserviert

A27 a14 Dout-0

Digitale Ausgänge 0 bis 7 zum Schalten externer Ausgangs-
treiber, Pegel 3,3 V
Statischer Zustand: 0, 1
PWM bei 1 – 10.000 Hz (gemeinsame Frequenz für alle
Ausgänge)

A29 a15 Dout-1

A31 a16 Dout-2

A33 a17 Dout-3

A35 a18 Dout-4

A37 a19 Dout-5

A39 a20 Dout-6

A41 a21 Dout-7

A43 a22 CAN-H High-Speed-CAN ISO 11898-2: differenzielles Signal High

A45 a23 CAN-L High-Speed-CAN ISO 11898-2: differenzielles Signal Low

A47 a24 Reset-in# Modul-Reset, Low-aktiv, interner Pull-up 10 kΩ auf 3,3 V

A49 a25 GND Masse

Pin MMFD
Pin
Adapter

Bezeichnung Funktion

A2 b1 GND Masse

A4 b2 Reserviert

A6 b3 Reserviert

A8 b4 Reserviert

A10 b5 Reserviert

A12 b6 Reserviert

A14 b7 Reserviert

A16 b8 Reserviert

A18 b9 Reserviert

A20 b10 Reserviert

A22 b11 Reserviert

A24 b12 Reserviert

Anhang C CPU-Adapter für Rastermaß 2,54 mm PCAN-MicroMod FD
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Pin MMFD
Pin
Adapter

Bezeichnung Funktion

A26 b13 Reserviert

A28 b14 Reserviert

A30 b15 Reserviert

A32 b16 Boot-CAN#
CAN-Bootloader wird gestartet bei Masseverbindung
während des Einschaltens
(CAN-Pins: A43, A45)

A34 b17 Reserviert

A36 b18 Reserviert

A38 b19 Reserviert

A40 b20 Reserviert

A42 b21 Ext-CAN_M1

Verbindung zu alternativem, externem CAN-Transceiver
(wird mit Pin A19 aktiviert)

A44 b22 Ext-CAN_M0

A46 b23 Ext-CAN_TxD

A48 b24 Ext-CAN_RxD

A50 b25 GND Masse

Pin MMFD
Pin
Adapter

Bezeichnung Funktion

B1 c1 GND Masse

B3 c2 FC0_V24_TxD

Serielle RS-232-Schnittstelle für Firmware-Updates
B5 c3 FC0_V24_RxD

B7 c4 FC0_V24_RTS

B9 c5 FC0_V24_CTS

B11 c6 Reserviert

B13 c7 Reserviert

B15 c8 ID_Bit-0#
Modul-ID (4 Bits → Werte 0 – 15):
- Pin offen (interner Pull-Up): 0
- Pin auf Masse: 1

B17 c9 ID_Bit-1#

B19 c10 ID_Bit-2#

B21 c11 ID_Bit-3#

B23 c12 Vbus

Verbindung zu einem USB-Host (PC) für Firmware-UpdateB25 c13 USB1_P

B27 c14 USB1_N

B29 c15 Reserviert

Anhang C CPU-Adapter für Rastermaß 2,54 mm PCAN-MicroMod FD
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Pin MMFD
Pin
Adapter

Bezeichnung Funktion

B31 c16 Din-0

Digitale Eingänge 0 bis 7, Pegel 3,3 V
Eingänge 0 bis 5: Messung der Frequenz oder des Tast-
verhältnisses möglich

B33 c17 Din-1

B35 c18 Din-2

B37 c19 Din-3

B39 c20 Din-4

B41 c21 Din-5

B43 c22 Din-6

B45 c23 Din-7

B47 c24 3V3in
Versorgungsspannungseingang 3,3 V DC, 100 mA (verbunden
mit B48)

B49 c25 GND Masse

Pin MMFD
Pin
Adapter

Bezeichnung Funktion

B2 d1 GND Masse

B4 d2 Boot-Serial#
Bootloader wird gestartet bei Masseverbindung während
des Einschaltens
(RS-232-Pins: B3, B5, B7, B9)

B6 d3 Boot-USB#
USB-Bootloader wird gestartet bei Masseverbindung
während des Einschaltens
(USB-Pins: B23, B25, B27)

B8 d4 Fout-0
Frequenzausgänge 0 und 1, Pegel 3,3 V

B10 d5 Fout-1

B12 d6 Reserviert

B14 d7 Reserviert

B16 d8 Reserviert

B18 d9 Reserviert

B20 d10 Reserviert

B22 d11 Reserviert

B24 d12 Reserviert

B26 d13 Reserviert

Anhang C CPU-Adapter für Rastermaß 2,54 mm PCAN-MicroMod FD
Benutzerhandbuch 1.1.1 © 2020 PEAK-System Technik GmbH

29



Pin MMFD
Pin
Adapter

Bezeichnung Funktion

B28 d14 Ain-0

Analoge Eingänge 0 bis 7, Auflösung 12 Bit

B30 d15 Ain-1

B32 d16 Ain-2

B34 d17 Ain-3

B36 d18 Ain-4

B38 d19 Ain-5

B40 d20 Ain-6

B42 d21 Ain-7

B44 d22 Vref-out
Referenzspannung 3,0 V, kann als interne Referenz mit Pin
B46 verbunden werden

B46 d23 Vref-in
Referenzspannungseingang für 12-Bit-ADC, Pin B44 als
Quelle empfohlen

B48 d24 3V3in
Versorgungsspannungseingang 3,3 V DC, 100mA (verbunden
mit B47)

B50 d25 GND Masse

C.3 Maßzeichnungen CPU-Adapter

Maße des CPU-Adapters (Draufsicht)

Anhang C CPU-Adapter für Rastermaß 2,54 mm PCAN-MicroMod FD
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Höhenmaß des CPU-Adapters inklusive PCAN-MicroMod FD

Anhang C CPU-Adapter für Rastermaß 2,54 mm PCAN-MicroMod FD
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Anhang D Minimale Beschaltung
Der folgende Schaltplan zeigt die minimal notwendige Beschaltung, damit das PCAN-
MicroMod FD betrieben werden kann.

Tipp: Auf unserer Website sind im Download-Bereich für das
PCAN-MicroMod FD zusätzlich Library-Dateien vorhanden
(Altium-Designer-Dateiformate), die für eine vereinfachte Inte-
gration in eigene Schaltpläne mit dem MicroMod FD verwendet
werden können.

Anhang D Minimale Beschaltung PCAN-MicroMod FD
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Anhang E Änderungsübersicht
Benutzerhandbuch

Dieser Abschnitt führt die wesentlichen Änderungen in den bisherigen Benut-
zerhandbuch-Ausgaben auf.

Änderungen seit Dokumentversion 1.0.0

Dokumentation des Pin-Adapters für das Rastermaß 100 mil/2,54 mm (auf Seite 25)

Schaltplan für minimale Beschaltung enthält mehr erklärende Beschriftungen (auf Seite 32)

LED B des MicroMod FD zeigt ungültige Konfiguration mit Blinken im Rot-Grün-Wechsel an (seit Firm-
ware-Version 1.9.7, war zuvor grün schnell blinkend) (auf Seite 14)

Anhang E Änderungsübersicht Benutzerhandbuch PCAN-MicroMod FD
Benutzerhandbuch 1.1.1 © 2020 PEAK-System Technik GmbH
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	NetJ1_9
	Pins
	J1-9


	NetJ1_10
	Pins
	J1-10


	NetJ1_11
	Pins
	J1-11


	NetJ1_12
	Pins
	J1-12


	NetJ1_13
	Pins
	J1-13


	NetJ1_14
	Pins
	J1-14


	NetJ1_15
	Pins
	J1-15


	NetJ1_16
	Pins
	J1-16


	NetJ1_17
	Pins
	J1-17


	NetJ1_18
	Pins
	J1-18


	NetJ1_19
	Pins
	J1-19


	NetJ1_20
	Pins
	J1-20


	NetJ1_21
	Pins
	J1-21


	NetJ1_22
	Pins
	J1-22


	NetJ1_23
	Pins
	J1-23


	NetJ1_24
	Pins
	J1-24


	NetJ1_25
	Pins
	J1-25


	NetJ1_26
	Pins
	J1-26


	NetJ1_28
	Pins
	J1-28


	NetJ1_30
	Pins
	J1-30


	NetJ1_32
	Pins
	J1-32
	R1-1
	S1-1
	S1-2


	NetJ1_34
	Pins
	J1-34


	NetJ1_36
	Pins
	J1-36


	NetJ1_38
	Pins
	J1-38


	NetJ1_40
	Pins
	J1-40


	NetJ1_42
	Pins
	J1-42


	NetJ1_44
	Pins
	J1-44


	NetJ1_46
	Pins
	J1-46


	NetJ1_47
	Pins
	J1-47
	S2-1
	S2-2


	NetJ1_48
	Pins
	J1-48


	NetJ2_3
	Pins
	J2-3


	NetJ2_4
	Pins
	J2-4


	NetJ2_5
	Pins
	J2-5


	NetJ2_6
	Pins
	J2-6


	NetJ2_7
	Pins
	J2-7


	NetJ2_9
	Pins
	J2-9


	NetJ2_11
	Pins
	J2-11


	NetJ2_12
	Pins
	J2-12


	NetJ2_13
	Pins
	J2-13


	NetJ2_14
	Pins
	J2-14


	NetJ2_16
	Pins
	J2-16


	NetJ2_18
	Pins
	J2-18


	NetJ2_20
	Pins
	J2-20


	NetJ2_22
	Pins
	J2-22


	NetJ2_23
	Pins
	J2-23


	NetJ2_24
	Pins
	J2-24


	NetJ2_25
	Pins
	J2-25


	NetJ2_26
	Pins
	J2-26


	NetJ2_27
	Pins
	J2-27


	NetJ2_29
	Pins
	J2-29


	NetJ2_44
	Pins
	J2-44
	R2-2


	NetJ2_46
	Pins
	J2-46
	R2-1


	NetJ3_1
	Pins
	J3-1


	NetJ3_3
	Pins
	J3-3


	NetJ3_4
	Pins
	J3-4


	NetJ3_5
	Pins
	J3-5


	NetJ3_6
	Pins
	J3-6


	NetJ3_8
	Pins
	J3-8


	NetJ3_9
	Pins
	J3-9
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